
I.E.S. “ETI” – Tudela                                                                                                                 Electrónica-1º Grado Medio                

Introducción a los sistemas de alimentación                                                                                                      Pág. 17 / 37 

 

8. Rectificador de media onda. 
 

 Esquema eléctrico y principio de funcionamiento : es el circuito más sencillo que 
puede construirse con un diodo que es usado para eliminar la parte negativa o positiva 
de una señal de corriente alterna de entrada (Vi) convirtiéndola en corriente directa de 
salida (Vo). 

 
  

                                                             

Señal “Vred → Vi” que alimenta el circuito. 

 

 Análisis del circuito (diodo ideal): los diodos ideales, permiten el paso de toda la 
corriente en una única dirección, la correspondiente a la polarización directa, y no 
conducen cuando se polarizan inversamente. Además su voltaje es cero. 

 Polarización directa (Vi > 0): en este caso, el diodo permite el paso de la corriente sin 
restricción, provocando una caída de potencial que suele ser aproximadamente 0.6 V. 

 

Vo = Vi - Vdiodo → Vo = Vi - 0.6 V  
 

y la intensidad de la corriente puede fácilmente calcularse mediante la ley de Ohm, 
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           Interruptor Cerrado 

             

 
Polarización directa 

 Polarización inversa (Vi < 0): en este caso, el diodo no conduce, quedando el circuito 
abierto. La tensión de salida es nula (Vo = 0),   al igual que la intensidad de la corriente 
(I  = 0). 

Interruptor Abierto 

           

 

Polarización inversa 
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 Formas de onda: 
 
 

 Tensión secundario transformador: 

2
maxEVief =  

 

 Tensión en la carga “R”: 

2
maxEVoef =        π

max.EVomed =  

 Corriente en la carga “R”: 

2
Im axIoef =         π

axIomed Im
=  

 Corriente y tensión en el diodo: 

- Elección Transformador:            

2
Im

2
max axEIoefViefPef •=•=  

- Elección Diodos: 

     VR=Tensión inversa = Emax.  

          IF(AV)=Corriente media directa π
axIm

=  

          IF(RMS)=Corriente eficaz directa 2
Im ax

=  

         IFRM=Corriente de pico máxima  
                  repetitiva axIm=  
 
 
 
 
 
 


