Ingenieria de Sistemas y Automética Practicas de Redes de Comunicacion Industriales
= Dept deIngenieriade Sistemas Industriales

Practicas de Redes de Comunicacion Industriales
PIRJOJF] I

PR P I

PRACTICA 6: PROFIBUSDP [/ [ | I[

1 Obijetivos:

- Aprender como configurar la instalacién para el modo DP.
- Familiarizarse con €l interface de llamada DP para maestro DP y esclavo DP.

2 Descripcién del gjercicio

La tarea de comunicacion aresolver es bien sencilla:
Un automata programable (maestro DP SIMATIC 300) procesa datos del proceso.
Los datos salen por un equipo periférico inteligente (esclavo DP SIMATIC 300) € cua
procesa los datos del proceso y los retrarsmite al proceso. El esclavo DP envialos
datos de proceso al maestro DP.

El esquema siguiente reflgja esta situacion, la cual se ha trascrito a un programa de usuario en
el presente g emplo:

Maestro DP Esclavo DP
SIMATIC 300 CP CP SIMATIC 300

= = "

Procesar datos de
proceso

I
Escribir datos de salida
= EEEEE—

Preparar datos de
salida
y b\ Datos de salida

< Leer/escribirDP ) ————————

Datos de entrada

Preparar datos de
entrada

Leer datos de entrada

fonl——————
Evaluar datos de
recepcion
Tiempo

Figura 1. Diagrama de la tarea de comunicacién a implementar.
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3 Configuracion de lainstalacion

En la presente practica se van a utilizar |os siguientes equipos.

Tablal. Componentes necesarios para implementar la tarea de comunicacion

Cantidad| Tipo Imagen
2 Autémata S7-300 CPU 314IFM

2 Procesador de comunicaciones CP342-5

1 Cable de conexién Pofibus

2 Conectores de bus

Para implementar la tarea de comunicacion, hay que configurar la instalacion como
describe en lafigura 2.

Maestro DP Esclavo DP
SIMATIC 300 SIMATIC 300
SV CPU314 SIM CP 342-5 sV

[ [

Interface MP1
Interface MPI

CPU314 SIM CP 342-5
—

1

PROFIBUS

PG/PC con STEP 7

Figura 2. Configuracién y conexion de los equipos para realizar |a tarea de comunicacion.
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Unavez visto el nUmero de equipos necesarios para implementar la tarea de comunicacién. Se
deben de configurar cada uno de |os autématas junto con sus procesadores de comuni caciones.

Primero habré gue configurar e hardware de cada uno de los autématas.

e
En STEP 7 Archivo ® Nuevo y se le indica el nombre de proyecto deseado(en €l
gjemplo profibusdp). Una vez creado e proyecto, hay que insertar un equipo SIMATIC 300
haciendo clic con e botdn derecho del raton y eligiendo en e menu emergente insertar nuevo
objeto ® Equipo SIMATIC 300 como muestra la figura 3.

C:\Siemens\5tep?\5 7projsprofibus

[Cartan [Ctrl
[Copiar, [Ctrl+E
Pegar (S|4

Brammar, S

Inzertar nueo objeto Frograma 57
Frograma M7

Gestiohar textos en varios idiomas 3

Equipo SIMATIC 400
Equipo SIMATIC 300

Cambiar nombre F2
Propiedades del objeto... Alt+E ntrar

Equipo H SIMATIC
SIMATIC OF

Otro equipo
SIMATIC 55

PG /PC

Equipo PC SIMATIC
4P

FROFIEUS
Industrial Ethernet
FTF

SIMATIC 200 equipo

Figura 4. Insercién de un equipo SSIMATIC 300 en un proyecto de Sep 7

En e equipo SIMATIC 300 creado, hay que configurar € hardware que reproduzca €l
hardware del autébmata con €l que se va a redlizar la préctica. Para ello se hace un doble click
sobre & icono hardware dentro del equipo SIMATIC 300 Bl Hardware,

En la aplicacion configuracion de hardware hay que configurar € equipo. Lo primero serd
insertar € bastidor donde se va a alojar e automata. En e catdogo(Figura 5) existente la
aplicaciéon configurar hardware, se selecciona SIMATIC 300 ® BASTIDOR 300 ® Perfil
Soporte. Una vez insertado el bastidor hay que indicar que hay conectado a cada uno de los
dots del bastidor:
- En e dot 1 insertamos la fuente de aimentacion SIMATIC 300 ® PS-300® PS 307

5A.

En & dot 2 insertamos laCPU SIMATIC 300 ® CPU-300® CPU 314 IFM.

En e dot 3 esta reservado para e modulo interface.

En € dot 4 insertamos €l procesador de comunicaciones SIMATIC 300 ® CP-300 ®

PROFIBUS® CP 342-5
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@;HW Config - [Equipo SIMATIC 300(1)] [Configuracion] -- profibusdp]

Eﬂ] Equipp  Edicion  Ingertar  Sistema de destino Wer  Hemamientaz “eptana  Apuda -2 =l

DIc|e-® %] S| 2w sl 2@ 28wl

Pefil: IEsténdar

=

[

[=-43, Estacisn PC SIMATIC
=32 PROFIELS-DP
@ SIMATIC 300

@ SIMATIC 400

CATALOGO

(0] LR

&-F@ SIMATIC PC Based Control 200,400

Compaonentes y madulos para

r
llllllllllkll_l
4

zoluciones de automatizacion con o
SIMATIC basadas en PC L
[ B
Pulze F1 para obtener ayuda. i

Figura 5. Catalogo de la aplicacion configuracion de hardware.

En la figura 6 se puede ver un detalle de como quedaria la configuracion del hardware
realizado.

Una vez configurados ambos equipos, se debe configurar la comunicacion Maestro-Esclavo
entre los dos autématas conectados mediante Profibus DP. El punto clave para configurar un
sistema maestro DP es € guste dedd modo de operacion del CP PROFIBUS. Para ser més
exactos se trata de modos de operacion que adopta €l CP sustituyendo asi a equipo.

Ajustar el modo de operacion DP con los equipos S7 de giemplo ” Maestro DP” y ” Esclavo
DP”

Proceda como sigue para comprobar o modificar € guste:

Seleccione el CP PROFIBUS en la tabla de configuracion de cada uno de los equipos
S7.

Elija el comando de ment Edicion
Propiedades del objeto.

Configurar una nuevo interface profibus si no se ha configurado previamente (Figura 7).

Pagina4 de 17



Ingenieria de Sistemas y Automética Practicas de Redes de Comunicacion Industriales
Dept de Ingenieriade Sistemas Industriales

2| HW Config - [Equipo SIMATIC 300(1) [Configuracién) -- profibusdp]
E“] Equipo Edicidn Insertar  Sistema de destino Wer Hemamientas Ventana Aypuda - |ﬁ'|1|
D232 % & =2 b 2E 28w
Eerfil: IEsténdar j
SIMATIC 300 |
AUV (%8 Sl {1 BASTIDOR 300
2 CPU 314IFM
3
-0 AS-nterface
+ {3 Industrial Ethemet
5 =+ PROFIBUS
g (1 CP 3425
g (1 CP 3425F0
g (1 CP3435
10 {3 Paint-to-Point
i = CPU-300
w0 CPU 312 IFM
I —— _>l_I
[0 UR
Slot M ddula ... | Referencia Direccidn MP DireccionE | D... | C... |
1 [[§ PS 30754 EES? 307-1EADD-O440
2 [[8 CPU 314IFH EESY 314-54E00-08B0 (2 124,135 [124..
3
;_gi:‘. CP 3425 EGK7 3425D400-0<E0 (3 256...271 286... - EXTENSION M7
5 {0 FM-300
7 -] IM-300 =
g -] PS-300
9 B 5M-300 _|LI
10 g | B
1 f<|
57 CP para FROFIEUS con protocolo =
DP
Pulze F1 para obtener ayuda. MOD

Figura 6. Detalle de la configuracién hardware realizada.

Propiedades - CP 343-5 - [B0O/54) ll
=&l x|
General Direccionesl Variables de comunicacwénl Diagnésticol

Wanitsia ezl P2 Propiedades - Interface PHDFIBL[ 1[
STC  General Pardmetios | vl
funci
Direccidn: |2 - l j‘
Referencia: BGK: |
Nornbre: IEPE Propiedades - Nueva subred PROFIBUS x|
Interface————  Subred: General  Ajustes dela red |
Tipo: PROFIBUS
Direccidn: 2 Di%ec:cién FROFIELS Opciones.. |
Conectada: Ma mas ala: I“25 j
LComentario:
Welocidad de transferencia: 45 45 [31,25] khit/s ;I
93,75 kbitss
1875 kbit/s [
500 kbit/s
=

3 hdhitds

Aceptar | Aceptar | Peri
E standar
E CPU 214IFM EEST 3148AE0 Universal [DP/FMS) Pardmetros de bus...

7
Z Personalizado
4_3]:‘ CP 3435 BGKY 343-5F40

5

&

; Cancelar | Apuda |
El

1

1

0 ETR | mil
1 %
57 CP para PROFIBUS con protocalo -
FMS
Pulse F1 para obtener ayuda. MOaD 2

Figura 7. Detalle de configuracion del interface Profibus.

Pagina5 de 17



Ingenieria de Sistemas y Automética Practicas de Redes de Comunicacion Industriales
Dept de Ingenieriade Sistemas Industriales

Configuracion del Maestro.

Una vez configurado el interface Profibus DP, hay que configurar el CP como Maestro de
Profibus DP. Para ello en propiedades del CP hay que indicar en la solapa Modos de
Operacion gue el CP va a ser Maestro de unared Profibus DP (Figura 8).

Propiedades - CP 342-5 - [B0/54) ﬂ

Eenerall Direcciones  Modo de operacion | Diagnc’nsticol

" SinDP

Betardo DP [mz]: ID

Tiempo de respuesta DP calculado incl. el retardo [ma]:

.. coh Global Controls [ms):

[ueve calculn |

—{" Ezclavo DP
¥ Elmadulo es estacidn activa en la subred PROFIBLS,

[ aestie: Equipm: e enel provechs
i ]
Bastidor (B Slot [5]:
Feceptidcule submadule interf: -

Cancelar | Apuda |

Figura 8. Configuracién del CP como maestro de Profibus DP.

Una vez aceptada la configuracion del CP como maestro de Profibus DP. Aparecera
representado en la aplicacion configuracion hardware la red Profibus de la que es maestro el
CP (Figura9).

PS 307
CPL 31 41F

;;[i;; CP 24257 ) PROFIBUS[1]: Sizterna maesta DP [180]

el Bl L= mn B Rt ey QR TR N )

— =

Figura 9. Representacion del sistema maestro de Profibus DP.

Si se ha creado e Esclavo DP en el mismo proyecto indicando la configuracion vista para €l
maestro, variando en las propiedades del CP en la solapa Modos de Operacién, Maestro DP
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por Esclavo DP. El proyecto constard pues con dos equipos configurados como muestra la
figura 10.

'E’: profibusdp -- C:AS5iemens\Step7\S 7proj\profibus
=429 profibuzdp 3T41FM ESCLAVD R 314 IFM MAESTRO (1)

314 IFM ESCLAYD BROFEEE]
CPLU 314IFM
CP 3425
F141FM MAESTRO (1)
:@ CPU 314IFM

w98 CP 3425

Figura 10. Proyecto con dos sistemas SIMATIC 300, uno es el Maestroy otro el Esclavo DP.

Se ha de seleccionar € esclavo previamente creado del catalogo de la configuraciéon del
hardware del maestro. Si no se ha configurado el esclavo, es momento de hacerlo, consultar el
punto Configuracion del Esclavo. Para ello, seleccionar la CP 342-5 de PROFIBUS DP ®
ESTACIONES YA CONFIGURADAS ® S7-300 CP 3425 ® VERSION
CORRESPONDIENTE vy arrastrar hasta conectarla con la red profibus creada en e maestro
(Figura 9). Cuando €l icono del raton cambie de la indicacion de prohibido a la indicacién de

anadir, suelte el boton izquierdo del ratdn y aparecera la siguiente figura.
Propiedades - Esclavo DP x|

General  Acoplamiento I

—Automatas esclavos configurado:

El maestra PROFIBLUS permite acoplar autématas exclavos configurados con el software.
Elija un esclavo v haga clic en “Acoplar';

Esclavo PROFIBLS Direccion | en equipo Slot

CF 3425 PROFIBUS(T) 3 314 IFM ESCLAVD 0470

1]

—Acoplamiento activo
<zin acoplamientos

Deshacer |
Aceptar | Cancelar | Apuda |

Figura 11. Ventana de dialogo que permite seleccionar los esclavos inteligentes conectablesa lared.
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Una vez seleccionado € esclavo en la aplicacion configuracion del hardware aparece colgado
de lared profibus(Figura 12).

E&HW Config - [314 IFM MAESTRO [1] [Configuracion] -- profibusdp]

Eﬂ] Equipp Edicidn Insertar  Sisterna de destino “er Heramientas Yentana Ayuda = Elﬂ

Dl=[e-(® % S| sinlsia| = 22| w2

= Peifil: I Estandar ﬂ

= [0]UR

ra

1 PS 307 B -, Estacién PC 5IMATIC 4]
% =22 FROFIEUS-DP
CFU 314IFM o

- Aparatos de maniobra

Foas |- PROFIBLIS[T]: Sisterna maestra DP (180] :g SPPE:;_'F Eonclnassiohl

{0 DP/PALink

-] ENCODER

B Estaciones ya corfiguradas
g CPU 31w2DP

2 Equipa PC comn esclava |

|&|w|

]
5
7
]
3
1
1

=

] B 5GK7 342-EDAD2-0KE
88 BGKY 3428040+ 0+E
: ‘B BGK7 342-5DFO0IXE

B3 SIMATIC OP

gg ¥BM 147/ CPU
-1 ET 2008

. . A A -3 ET 200C

glul Madulo / Idert.... | Referencia Direccion E Direccion 5 CUmenl..A 3 ET 200 |
-] ET 200M
-] ET 2005
B+ ET 200U

| _>IJ
!l (] 57-300 CP3425 0P

7
2

i -0 ET 200
5 - -0 IDENT
6

7

g

B3 IPC
1 Médulos de funcidn

E-Z3 NC -
3 < | »

10 BGK7 342-5DA0:-0<ED T_<|
1 CP 342-5 como esclavo DP PROFIBLS —

1z ~|

Ingertar posible [ |MoD 2
Figura 12. Configuracion del Esclavo S7-300 conectado al Maestro DP.

Para €l esclavo DP se vaa configurar un médulo universal respectivamente para la entrada y
salida de datos de una longitud de 1 byte respectivamente. Esto se consigue seleccionando €l
esclavo e introduciendo en la parte inferior en e ot 0 un modulo universal del catdlogo
configurédndolo como entrada e indicando que tiene una longitud de 1 byte. De la misma forma
en e dot 1 se introduce un moédulo universal del catdlogo configurandolo como salida de
longitud 1 byte (Figura 13).

Una vez insertados los médulos en los Slots 0 y 1 respectivamente hay que configurarlos como
entrada o salida e indicar su longitud. Para ello se hace un doble click sobre e dot
correspondiente y aparece una ventana de didlogo(Figura 14) donde se puede seleccionar Tipo
de Entrada/Salida. Una vez seleccionada se puede configurar su direccion de comienzo y su
longitud.

En las figuras 14 y 15 vemos un detalle de la configuracién realizada para € proyecto
desarrollado para esta préctica.
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%HW Config - [Maestro 314IFM(1) (Configuracidn) -- profibusdp]

m]Equipo Edicién  Insertar Sistemade desting  Wer Herramientas Ventans Ayuda

Dllel® % & ©lo| ada o) 2w

Practicas de Redes de Comunicacion Industriales

_ ol x|
=151%]

=0 UR
1 PS5 307 84
CPU 314 IFM

i cP3s2s

[

—

PROFIBUS(1]: Sisterna maestra OP (180]

@0s7200c

—|=| o [oa|~|m]| o] e]w

=|=

<

~
Peitil |Estandar

s Ll

# B Estacion PC SIMATIC

= %% PROFIBUS-DP
+ (1 Aparatos de maniobra
-] CP 342-5 comao maestra DP
- DR85S
# (2] DP/PacLink
# (] ENCODER
=110 Estaciones pa configuradas
B CPUFs2DP

=8, Equipo PC como esclave DP
B ET2005/CPU

=-(3 57-300CP 3425 DP
gy BGK7 342-8DA02OKED
= g BGK7 3425DA0IHED

Médulo universal

# @ BGK7 342-5DFO0-OKED

=13 SIMATIC OP
B XEM147/CPU

(£ ET 2008

ET 200C

ET 2000

ET 200M

ET 2005

:I () $7-300 CP3425DF

Slot Modulo / Ident.... | Referencia .. | D.. | D... | Comentario

ET 200U
ET 2002
IDENT
IFC

0 Mddulo universal

Méddulos de funcidn

0 M ddulo Lniversal

NC

Diros aparatos de campo
Fegulsdor

®
5
+
&
®
®
&
+
5
+
5
e
®
5

perooopeorore

SitaDYH

L2 <

|| 0 [ ] = [ o {RI] = |

Pulse F1 para obtener ayuda.

MOD

Figura 13. Detalle de la insercidn de médul os universales para la configuracion del intercambio de datos
maestr o/esclavo.

-

Propiedades - Esclavo DP

e

Direccidn # ldentificador ]

Entrada directa...

Datoz ezpecifico: del fabricante:

Tipo E/S: IEntrada j
Entrada

Direccién:  Long.: Unidad: Caoherente via:
Inicic: [ o= |Eyte& _ﬂ |Unidad LJ
Fir: 0
[ Imagen pac N [0

tmé:-:. 14 bytes hexadecimal,

|

separados por LUha coma o espacio
en blanco)

Cancelar Apuda

Figura 14. Detalle de la configuracion de intercambio de datos maestro/esclavo. Entrada.
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Propiedades - Esclavo DP

Direccidn £ |dentificadaor ]

Entrada directa...

i~ Datos especificos del fabricante:

Tipo E/5: |5alida i,
- Salida
Direccion:  Long.: Unidad: Coherente via:
Inicio: 0 o = |E_I.Jtes LJ JLlnidad ﬂ
Fir: ]
[~ Image he: El

[max. 14 bytes hexadecimal,

| separados por LN COMa O espacio
en blanco)

Cancelar Apuda

Figura 15. Detalle dela configuracion de intercambio de datos maestro/esclavo. Salida.

Configuracion del Esclavo.

Se inserta un equipo SIMATIC 300 y se configura € hardware como € del maestro con la
peculiaridad de que en las propiedades del CP se indica en Modo de Operacion ?  Esclavo DP

(Figura 16).
ol

- ol x|
L 5] x|
D3 (5% &) mle| aal ol|m 2
Propiedades - CP 3425 - (BO/S4 Ed
=0)UR " il B =l
1 PS 307 64 General | Direcciones  Modo de operacicn ]Dp:mnas] Diagnéstica
2 CPU 3141
3 = " SinDP
4 CP 3425
5 i T Maesto DP
B ,7
: ]
* Esclavo DP
[V El madula es estacion activa en la subred PROFIBUS.
Magstio: Equipo: no en el proyecto
Madula:
Bastidor [R] / Slat [S];
Recepticulo submédulo inter.: -
<
Aceptar Cancelar Apuda
o =] [ W
Slot tddul Referenci D D D Comentaric
1 |} Ps 3075 BESY 307-1E4 I3
2 |[E CPU 3141FM FEST 314 64H2 124 _[124 |
3
4 [HECPases BGKT 342-5043 256|256
5
B
7 %
] Companentes y madulos para solucianes de automatizacion -
3 o |een SIMATIC basadas en PC

| Pulse F1 para obtener ayuda,

Figura 16.Configuracion del hardware para el Esclavo DP.
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4 Crear el programade usuario

El programa de usuario had uso de las funciones FC1 y FC2 de la libreria
SIMATIC_NET_CP de siemens.

Blogue FC DP_SEND (FC1)

El bloque FC DP_SEND transfiere datos a CP PROFIBUS. Dependiendo del modo de
operacion del CP PROFIBUS, el DP_SEND puede tener € significado siguiente:

En e Maestro DP
El bloque transfiere los datos de un area de salidas DP determinada al CP PROFIBUS
para emitirlo ala periferia descentralizada.

En & Esclavo DP

El blogue transfiere los datos de un area de datos DP determinada de la CPU a bufer
de emisiéon del CP PROFIBUS paratransferirlos al Maestro DP.

El érea de datos indicada puede ser un area PA, un area de marcas o bien un érea de bloques

de datos. Si el CP PROFIBUS aceptatodo € area de datos DP significa que la transferencia se
ha gjecutado correctamente.

Tenga en cuenta que, por regla general, el blogue DP_SEND tiene que ser Ilamado como
minimo una vez en el Maestro DP y en el Esclavo DP desde el programa de usuario. (Nota:

esto no es valido para tipos de CP més recientes. Tenga en cuenta las indicaciones del manual
del CP).

Interface de llamada

—|CPLADDR DOME —
—|SEMD ERROR—
STATUS—

Ejermplo de una llamada en representacion AVWL

AWL Explicacion

call fc 1 //DP_SEND Llamada al bloque
CPLADDR := W#16#0120

SEND = P#db17.dbx0.0 byte 103

DONE = M99.1

ERROR = M99.0

STATUS = MW 104
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Parémetro Declaracion Tipo Valores Observacion
posibles
CPLADDR INPUT WORD Direccion inicial del médulo
Al configurar € CP con la herramienta de
configuracién STEP?7 se visuadliza la
direccién inicial del médulo en latabla de
configuracién.  Introduzca aqui esta
direccién.
SEND INPUT ANY Indicar ladireccion y lalongitud
La direccion del érea de datos DP puede
sefialar una de | as siguientes areas:
AreaPA
Areade Marcas
Areade Blogues de Datos
DONE OUTPUT BOOL |0 El pardmetro de estado indica si se han
1.-Nuevos | aceptado nuevos datos. Para saber el
datos significado de este pardmetro en relacion
con los pardmetros ERROR y STATUS,
véase Codigos de condicion.
ERROR OUTPUT BOOL (O Cadigo de error
1.-Error Para saber su significado en relaciéon con
los parametros DONE y STATUS, véase
Cédigos de condicion.
STATUS OUTPUT WORD | v. tabla Cadigo de estado
siguiente Para saber su significado en relaciéon con
los pardmetros DONE y ERROR, véase
Cédigos de condicion.
Codigos de Condicion FC1 DP_SEND
DONE | ERROR | STATUS | Significado
0 0 8180H Arranque:
El modo DP ha sido activado pero los datos alin no pueden
ser aceptados.
Modo normal:
Transferencia de datos en curso.para CPs més recientes es
posible e siguiente significado (ver manual del CP):DP no
iniciado por CP-STOP 0 “no hay parametrizacion” (aparece
aqui en lugar de laindicacion 0,1,8183H)
1 0 0000 H | Sehan aceptado los nuevos datos sin error.
0 1 8183H Falta la configuracion o alin no se ha activado € modo DP
en e CP PROFIBUS.
0 1 8184H Error del sistema o tipo de pardmetro no admisible.
0 1 8F22H Error de longitud de &rea a leer un parametro (p. ., DB
demasiado corto).
0 1 8F23H Error de longitud del areaa escribir un parametro (p. €., DB
demasiado corto).
0 1 8F24H Error de area al leer un parametro.
0 1 8F25H Error de éreaa escribir un parametro.
0 1 8F28H Error de alineacion a leer un pardmetro.
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0 1 8F29H Error de alineacion al escribir un parametro.

0 1 8F30H Parametro en e ler bloque de datos act. protegido contra
escritura

0 1 8F31H Parametro en e 20 bloque de datos act. protegido contra
escritura.

0 1 8F32H El pardmetro contiene nimero de DB demasiado alto.

0 1 8F33H Error del nimero DB.

0 1 8F3AH | Areade destino no cargada (DB).

0 1 8F42H Retardo en acuse a leer un parametro del area de periferia.

0 1 8F43H Retardo en acuse a escribir un pardmetro en e area de
periferia.

0 1 8F44H El acceso a un pardmetro a leer en e procesamiento de
modul os esta bloqueado.

0 1 8F45H El acceso a un parametro a escribir en el procesamiento de
maodul os esta blogueado.

0 1 8F7FH Error interno p. g., referencia ANY no permitida.

0 1 8090H No existe ningn médulo con esta direccion.

0 1 8091H Ladireccion base |6gica no esta en formato de palabra doble.

0 1 80A1H | Acuse negativo al escribir en el modulo.

0 1 80BOH El médulo no conoce € registro.

0 1 80B1H Lalongitud indicada para €l registro es erronea.
Modo maestro:
La longitud indicada para e é&rea fuente en e parametro
SEND es menor que la longitud de la longitud de los datos
de salida configuradaen el CP PROFIBUS.
Modo esclavo:
La longitud indicada para € area fuente en e parametro
SEND es mayor que la longitud maxima indicada en la
informacién sobre €l producto En caso de tipos de CP méas
recientes rige para modo maestro y esclavo: € nimero de
datos a enviar supera € limite superior admisible para este
Servicio.

0 1 80COH No se puede leer €l registro.

0 1 80C1H El registro indicado esta siendo procesado.

0 1 80C2H Hay demasiados peticiones pendientes.

0 1 80C3H Recursos ocupados (memoria).

0 1 80C4H Error de comunicacion (se presenta temporalmente, por 1o
que es conveniente la repeticion en e programa de usuario).

0 1 80D2H Direccion base |0gica erronea.

Bloque FC DP_RECV (FC2)

El bloque FC DP_RECYV recibe datos a través del CP PROFIBUS. Dependiendo del modo de
operacion del CP PROFIBUS, el bloque DP_RECV puede tener el siguiente significado:
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En & maestro DP

El DP_RECV recibe los datos del proceso de la periferia descentralizada a igual que
unainformacion de estado en un érea de entrada DP determinada.

En d esclavo DP

El blogue DP_RECV recibe los datos DP transferidos por el maestro DP del bufer de
recepcion del CP PROFIBUS en un érea de datos DP determinada de la CPU.

El &rea de datos indicada para aceptar los mismos puede ser un area PA, un &rea de marcas o
un &rea de un bloque de datos. Si e CP PROFIBUS ha podido transferir todo € area de datos
de entrada DP significa que la gjecucién ha sido correcta.

Tenga en cuenta que el bloque FC DP_RECV se tiene que llamar a menos una vez en el
programa de usuario para el maestro DPy € esclavo DP; para el maestro DP solo se tiene que
[lamar si se deben recibir datos (Nota: esto no es vaido en € caso de tipos de CP més
recientes. Tenga en cuenta las indicaciones del manual del CP).

Tarea adicional: Introducir el byte de estado
El bloqgue DP_RECYV tiene unatarea adicional:

Actualizar el byte de estado DPSTATUS. DP_RECV se hace cargo de tareas para €l
diagnéstico DP.

Si no se han configurado datos de recepcidon, e DP_RECV tiene que ser llamado para
actualizar €l byte de estado DPSTATUS con la longitud 255 (esto solo rige para € maestro
DP; en el esclavo DP no es posible leer € byte de estado sin datos).

Interface de llamada

Ejemplo en representacion AL

AWL Significado
call fc 2 /DP_RECV Llamada al bloque
CPLADDR = Wi 16£0120
RECV = P#db17.dbx240.0 byte
103
NDR = M 99.1
ERROR = M990
STATUS = MW 104
DPSTATUS = MB O
Parametr o Declaracion Tipo Valores Observacion
posibles
CPLADDR | INPUT WORD Direccion inicial de modulo Al

configurar e CP con la herramienta de
configuracion STEP?7 se visudiza la
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direccion inicial del médulo en latabla de
configuraciéon.  Introduzca aqui esta
direccion.

RECV INPUT ANY Indicar la direccion y lalongitud
La direccion del area de datos DP puede
sefidar un de las siguientes areas:
- AreaPA
- Area de marcas
- Area de blogues de datos
NDR OUTPUT | BOOL |G El pardmetro de estado indica s se han
-1: Se han| aceptado nuevos datos.
aceptado Para saber e dSignificado de este
nuevos parametro en relacion con los parametros
datos. ERROR y STATUS, véase Blogue de
funciones: Codigos de condicion.
ERROR OUTPUT |BOOL | O: Caodigo de error
-1: Error. Para saber su significado en relacion con
los parametros NDR y STATUS, véase
Bloque de funciores DP_RECV: Codigos
de condicion.
STATUS OUTPUT | WORD | Véase la| Cédigo de estado
tabla Para saber su significado en relacion con
siguiente. los pardmetros NDR y ERROR, veéase
Bloque de funciones DP_RECV: Codigos
de condicion.
DPSTATUS | OUTPUT | Byte Cadificacion | Codigo de estado DP
véase a | Véase Blogue de funciones DP_RECV:
continuacion | Parametro de salida STATUS DP
bajo
DPSTATUS

Parametro de salida STATUSDP

La codificacion del pardmetro de salida DPStatus es distinta para los modos de operacion

Maestro DP y Esclavo DP:
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En modo M aestro DP;

Bits

Significado

Mo ocupado

1: Deshordamiento de los datos de recepcion

Los datos de recepcidn han sido aceptados por el esclavo DP mas rapido de |0 que pudieron
ser recogidos por 1a llamada al blogue en la CPU del maestro DP. Los datos de recepeidn
leidos son siempre [0 ditimos datos de recepeidn aceptados por el esclavo DP.

_ Mata: en el caso de mddulos mas recientes (tenga en cuenta las indicaciones
xr)o‘ del manual del aparato) ya no se pone este hit.

5,4

Estado DP del maestro:
00 RUN

01 CLEAR

10 3TOP

11 OFFLINE

Mota: en el caso de mddulos mas recientes (tenga en cuenta las indicaciones
del manual del aparato), el estado operativo STOP se reproduce en el estado
operativa OFFLINE.

1: Sincronizacion clclica activada.

0: Mo hay nuevos datos de diagndstico
1: Es corweniente evaluar la lista de diagnadstico; como minimo una
estacidn tiene nuevos datos de diagndstico

0: Todos los estlavos DP estdn en |a fase de transferencia de datos
1: Es conveniente evaluar la lista de estaciones (equipos).

Modo DP

0: Modo Maestro DP

Los restantes bits solo tienen el significado indicado si no estd
activado este bit

En modo Esclavo DP:

Significado

Mo ocupado

1: Deshordamiento de los datos de entrada
Los datos de entrada han sido actualizados por el maestro DP més répido de 1o gue pudieron
serrecogidos par |2 llamada al blogue en la CPU del esclavo DP. Los datos de entrada lefdos
son siernpre log Ultirmos datos de entrada recibidos por el maestro DP.
Mota: en el caso de mddulos mas recientes (tenga en cuenta Ias indicaciones
del manual del aparata) ya no se pone este bit

1: El esclavo DP no ha recibido ningun telegrama del maestro DP dentro del tiempo de
vigilancia. Si este hit esta activado el bit 1 también lo estara
Mota: en el caso de mddulos mas recientes (tenga en cuenta las indicaciones
del manual del aparato) ya no se pone este bit

1: Elmaestro DF 1 esta en estado CLEAR. El esclavo DF recibe en los datos de enfrada sl
valor 0 para todos l0s datos. Esto no afecta a los datos de emisidn.

1: La configuracion / parametrizacion adn no ha terminado

Wada DF
1. Modo Esclavo DP.
Los restantes bits solo tienen el significado indicado si este bit esta activado.
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Para insertar estas funciones dentro de Programa ? Bloques de cada CPU hay que Abrir la
libreria SIMATIC_NET_CP. Para ello en e Administrador, Archivo ? Abrir y en la ventana
de didlogo seleccionar la solapa Librerias y dentro de ellala libreria SIMATIC_NET. Se abrira
una ventana como la del proyecto creado donde se seleccionarala FC1ly FC2 y se arrastraran
alos Bloques del Programa del Maestro y del Esclavo (Figura 17).

= 10| x|
T% profibuzdp @Datns de sigterna 3 0B 3 FC1 {3 FC2
= Esclava 314IFR([1)
=1 _NET_CP -- C:\Siemens\Ste ibs\simaticn _
d CPUS141FM SIMATIC_NET_CP -- C:\Si \Step7\S7libs\simati 0| X
: g g;jz:::[z] =il SMATIC_NET_CF e o FE3 o el
3 Hloques + (33 CP 200 o P oHFBE S FCT
+ :;i];: CP 2425 + CP 30050 5P2 o FC2 o FC3 3 FC4
5 E Maestro 314IFM01) + (g CP 30050 5P3 @ FCS 3 FCE & FC7
- [@ cPU 314 1FM =2 CP 30051 o FO8 = FC50 0 FCED
= Programa 57(1] i ? f;nuslewe
Fueth
s - 60 P s00vED 572
= ;ﬂ;: CP 3425 + CP 40051
+-{Z] Programai1]

Figura 17. Detalle de la libreria SMATIC_NET _CP y del proyecto creado

Una vez las funciones de la libreria copiadas en cada uno de los blogues tanto del maestro
como del esclavo. Hay que llamarlas desde el OB1 de tal forma que las entradas del maestro
EB124 sereflgien en las salidas del esclavo AB124 y viceversa.

5 Direcciones

Equipo Direccion Direccion
MPI Profibus

2

Maestro S7 3141FM
CP 342-5 Maestro
Esclavo S7 314IFM
CP 342-5 Maestro

QB |W(N
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