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1 CARACTERISTICAS DEL BUS

La designacion Modbus Modicon corresponde a una marca registrada por Gould
Inc. Como en tantos otros casos, la designacion no corresponde propiamente al estandar
de red, incluyendo todos los aspectos desde el nivel fisico hasta el de aplicacion, sino a
un protocolo de enlace (nivel OSI 2). Puede, por tanto, implementarse con diversos
tipos de conexion fisica y cada fabricante suele suministrar un software de aplicacién
propio, que permite parametrizar sus productos.

No obstante, se suele hablar de MODBUS como un estandar de bus de campo,
cuyas caracteristicas esenciales son las que se detallan a continuacion.

Estructura de la red

Medio Fisico

El medio fisico de conexidn puede ser un bus semiduplex (half duplex) (RS-485
o fibra Gptica) o duplex (full duplex) (RS-422, BC 0-20mA o fibra dptica).

La comunicacion es asincrona y las velocidades de transmision previstas van
desde los 75 baudios a 19.200 baudios. La méxima distancia entre estaciones depende
del nivel fisico, pudiendo alcanzar hasta 1200 m sin repetidores.

Acceso al Medio

La estructura légica es del tipo maestro-esclavo, con acceso al medio controlado
por el maestro. EI nimero méaximo de estaciones previsto es de 63 esclavos mas una
estacion maestra.

Los intercambios de mensajes pueden ser de dos tipos:

* Intercambios punto a punto, que comportan siempre dos mensajes: una demanda del
maestro y una respuesta del esclavo.

* Mensajes difundidos. Estos consisten en una comunicacién unidireccional del maestro
a todos los esclavos. Este tipo de mensajes no tiene respuesta por parte de los esclavos y
se suelen emplear para mandar datos comunes de configuracion, reset, etc.

2 PROTOCOLOS

La codificacion de datos dentro de la trama puede hacerse en modo ASCII o
puramente binario, segun el estandar RTU (Remote Transmission Unit). En cualquiera
de los dos casos, cada mensaje obedece a una trama que contiene cuatro campos
principales. La Unica diferencia estriba en que la trama ASCII incluye un caracter de
encabezamiento («:»=3A H) y los caracteres CR y LF al final del mensaje.

Pueden existir también diferencias en la forma de calcular el CRC, puesto que el
formato RTU emplea una férmula polindmica en vez de la simple suma en mddulo 16.

Para facilitar la programacién, Omron tiene preparados ficheros de protocolos para
sus distintos productos, de forma que, mediante el software CXProtocol, se cargan los
protocolos en la CPU del PLC y se ejecutan mediante la instruccion PMCR.

En el ejercicio se va a utilizar MODBUS para comunicar el PLC con un variador de
velocidad Omron modelo V1000 que utiliza los mismos protocolos que el modelo
3G3MV. El documento “Guia rapida de protocolos MODBUS para 3G3MV” contiene
la descripcién de las distintas secuencias que se pueden utilizar para lectura y escritura
en el variador.

3 CARACTERISTICAS DE LOS MENSAJES ENVIADOS
El documento “Comandos Variadores™ describe las cuatro partes que componen el
mensaje:
La primera indica la direccion del esclavo.
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La segunda el codigo de funcion (leer — escribir)
La tercera parte estd formada por los datos de las comunicaciones (Primer
registro en el que se lee 6 escribe, nimero de registros a leer 6 escribir, el dato en si,

etc.)

La cuarta parte es el chequeo de error (CRC-16).

El documento “Macros de protocolo” explica como mediante CX-Protocol, se
pueden crear y personalizar todo tipo de codigos.

4 INSTRUCCION PMCR

Esta instruccion es la encargada de “gestionar” la informacion a mandar por el
Bus. Mientras el Bus esta ocupado, el bit 1919.15 esta a ON y puede ser utilizado
como control de ejecucién de la instruccion. Cuando el Bus esté disponible, el bit
A202.07 estd a ON indicando que el puerto de comunicacidn esté habilitado.

La instruccion PMCR consta de 4 “ventanas” a rellenar:

1° dato. Cada digito especifica:

15 0
L LT 1 ]

v

2° dato. Indica el nimero de secuencia a
utilizar.  (Pagina 1 del documento 3G3MV
PROTOCOL MACRO). No olvidar poner antes
almohadilla # indicando que el niamero es una
constante.

3° dato. Se indica la zona de memoria
del PLC en donde estaréa la informacion a enviar.
Segun el nimero de secuencia (orden a dar)
utilizara dos o tres canales.

El primer canal serd& un nimero que
indique los canales a utilizar (incluyéndose a si
mismo).

El segundo canal, normalmente indica el
namero de unidad en la red (en los dos digitos
mas altos).

El tercer canal, si es necesario, contiene
la informacion a enviar.

4°dato. Se indica la zona de memoria
del PLC en donde se depositara la informacion

N° Unidad + 10 (Hex). En el ejemplo 15
N° de puerto fisico de la Unidad. (1- el RS485)

” N°de puerto l6gico. (F, para automatico)

ﬁﬂ SEC. |DESCRIPCION [DIRECCION
001 000JW- Comando RUM VRITE
Eooz 001|W- Comando ref. frecuencia VRITE
EDQC 002|R- Estado del variadar HEAD
021 003]R- Ermores READ
k] 006]R- Monitor ref. Frecuencia L-04 READ
024 007 |B- Monitor frec. salida U-02 READ
jooey 008[R- Mon. comiente salida Ll-02 READ
028 010]R- Monitor tension salida U-04 READ
EEH 011|R- Monitor potencia salida U-11 READ
EEF] 012[R- Monitor ref. Par HEAL
0113 101|B- Tiempo aceleracioni nd19 READ
01 14 102|R- Tiempo deceleracién nOzo REALD
o102 06|~ Seleccion modo de confrol ooz HEALD
0105 106]R- Sel. Método parada no0s READ
| IE9 08| Cormiente DG inyectada noss READ
S J00|R- Tiempo Iny. DG parada noao READ
0154 HEAD
T READ
| I READ
oD READ
10E READ
1i0F READ
110 118|R- Frecuencia Minima no16 READ
0111 110|R- Tensidn Minima no17 READ
0113 204 W- Tiempo aceleracionl nol s VRITE
114 202'“'— Tiempo decelaraciéni no20 VRITE
| TH 205[W- Seleccion modo de control nooz VRITE
105 206[W- Sel. Método parada n00s VRITE
159 208[W- Corriente DC inyectada nogg VRITE
j015B 2000W- Tiempo lny. DT parada nood VRITE
0154 2H0JW- Tempo Iny. DC arrangue noai VRITE
j010B 213W- Frecuencia Mdxima no11 VEITE
‘31 o 214JW- Tensidn Maxima noi12 VRITE
jo10D 215]W- Frecuencia a tensién méxima no13 [WRITE
oE Z16|W- Frecuencia Media noi+ TRTTE
j010F V- Tension Media no15 VEITE
'51 10 218JW- Frecuencia Minima no 16 VRITE
0111 219)W- Tensidn Minima no7y VRITE
0001, 00 [FON T REFERENCIA VRTTE
joooz
301|LECTURA GEMERICA READ

recibida. (Cuando es una PMCR de escritura hay que ponerlo aunque no se utiliza).
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5 BEJEMPLO DE APLICACION UTILIZADO EN EL
ENTRENADOR.

Se incorpora al PLC maestro una SCU41 para poder utilizar el puerto RS485
para enviar comandos al variador V1000 que dispone de tarjeta de
comunicaciones ModBus. Para visualizar y controlar los datos del variador, se
utiliza la NS del entrenador que mediante el bus Ethernet esta conectada al PLC
maestro.

FUESTA EN MARCHA DEL MOTOR Y CONTROL DE VELOCIDAD (En HZ)

TIEMPO DE RAMPA DE ARRANQUE : TIEMPO DE RAMPA DE PARADA
| (A frecuencia mixima de 200 HZ) (A frecuencia mixima de 200 HZ)

it TENSION s
MOTOR :

999.9]

a. CONFIGURACION PUERTO SCU41

En el PLC, se va a
colocar la wunidad serie

CJ1W-SCU41-V1 [Edit Parameters]

SCU41-V1 (si no se colocd Displayed Parametes [Port Setings =l
antes para funcionar con la — i T
NS) En |a ruleta de nl’jmero Port1: Port settings User settings
de ’nidad se pone el 5 y se :0I11'gerialcommunicatiuns mode  |Protocol macro
u , om: ata length 8 bits
arranca el PLC. e None
Port1: Baud rate Default{9600bps)
Port1: S Default (0
PZ:’::5::::2::(user-speciﬂed) Uea ome
Port1: CTS control : Mo
Con el PLC en Fort: Most Linkcompatble §#vce mod DofauliMode 5
Program, crear la nueva tabla Part1: Host Link unit number 0
! N Port1: No-Protocol Start code 0
de E/S. Seleccionando la SCU, Forl: NoProbeolgndcose 10
en la ventana que se abre, en Help
Displayed Parameter,
seleccionar el puerto 1 (que
corresponde al puerto
RS422/485). Configurar los el B —

parametros como:

SetDefouts | ok | Cancel

Modo de
comunicaciones serie;: MACRO
PROTOCOL
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Longitud de datos: 8 bits
Bit de Stop: 1
Paridad: No

Velodidad: 9600 Baudios
Resto de parametros dejarlos por defecto
b. CONFIGURACION DEL VARIADOR (V1000)

Cambiar los parametros:
B1-01 Frecuencia de referencia:
2 (por el puerto serie en Modbus).
B1-02 Comando Run (marcha):
2 (por el puerto serie en Modbus).
H5-01 Ndmero de nodo en la red:
1 Corresponde al esclavo N° 1.
H5-02 Velocidad de comunicacion:
3 (corresponde a 9600 Baudios por segundo).
H5-03 Paridad:
0 Sin paridad.
H5-04 Método de parada ante error de comunicaciones:
3, valor por defecto (visualizacion de alarma en display).
H5-05 seleccion de deteccion de errores de comuncaciones.
0, para que aungue no se envien comandos, no de mensaje de error.
E1-04 Frecuencia de salida maxima:
50, valor por defecto. Ponerlo a 200

c. PINEADO DEL CABLE QUE ENLAZA EL PUERTO RS485 DE LA
SCU41 CON EL VARIADOR

o O SCu4l V1000

o o —O S+
o © O S-
o Tt o R+
—o4b oR-

d. TRANSFERENCIA DE PROTOCOLOS

aaaaa

enador comunicaciones

|| videosTorre de Babel
B 3g3mu-ox
8 3g3rv-ox

Nombre:  [3g3nvcx

Tipo: [Cx-Protocol or PST Files (~psw) -
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Los protocolos que utiliza el variador V1000, son los mismos que los que utiliza el

3G3RV. Estos protocolos estan en el fichero 3G3RV-CS1CJ1. El procedimiento
para cargarlos en la CPU del PLC sera:

1. Abrir CX-Protocol

2. Desde el menu File, abrir el fichero 3G3RV-CS1CJ1 (indicando la ruta del
mismo)

3. Con el fichero ya cargado en CX-Protocol, desde el ment “PLC” configurar el
puerto de comunicaciones para poder realizar la transferencia. (Utilizar Toolbus)

*< CX-Protocol - [3IG3MV-CS1CJ1]
|9 File Edt View Protocol [Tl Tock Window Help

Bles|w] v |v|@| | Coretione 4 L P Y el B
[

Edit PC-PLC Comms Settings...

= 2 Uploaded Protocols
+ @ 3GV SYSOF
|5 Trace List
+ ED NewPLC1 (Offine] | Qat Trace

4. Indicar el modelo de PLC, CPU y el tipo de enlace (se puede utilizar Ethernet).
5. Conectarse con el PLC (Ver figura

. Cambiar PLC 5
anterior) e
— Mombre de dizpositiva
MewPLE]
~ Tipo de dizpogitivo ol
IDJ1 hd __:] Configuraciones...
~ Tipo de red- 1
I Ethemet :j Configuraciones. ..
~ Comentario—
Aceptar | Cancelar Apuda
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6. Desplegando el menl e “E
Target el 4[:2|e] )2 e]| ={=l= = || ulablorle] 5 (0o
(seleccionando —— ot [
previamente Protocol | :%igfgﬁ;?ﬂumm}mw-u’ @ZPRumnerc:‘:fos’:::Eeasmv‘S“nsnz:"e“W‘E"dS:::enw‘ Tz:
List), seleccionar la
SCU (5) — (el cinco
indica el nimero de
unidad).
| ] =
& Proj.. Moy [ SHeb
2l x|
SR
‘_‘f]«-]:]\.ﬂnmpwlsrﬂu.ﬂ__v‘ .
7. Seleccionando el nombre I 0E®
en “Protocol [ Fle Edt view SN PLC Tooks Window Help - &%

del fichero

Name” (marcado en
negro), descargar los
protocolos a la SCU (a

través del puerto de la
para
desplegar el

CPU),

figura ¢
descarga.

e el icono de

8. Para realizar la descarga,
previamente desde la ventana que se abre, pulsar el boton “Compile”. Una vez
realizada la compilacion, se habilita el boton “Download”, pulsdndolo, se realiza la
descarga y visualizamos en “Downloaded%” el valor 100%

Protocol Compile f Download

alﬂ‘n HI 'H Creste
= § IGIMVLSN

= 3 Ukoode TR R
iy S PR

‘@’ O s I
< To e -
+ B2 NowBleTProgram] 1M - CF

b Vb 5 A Y

[ start Sequence [End Sequence|  Type

IGIMV-CSICN

MewfLC 1L CIM - P2

Ej I Protocol Compile / Download

I Password

Caonfirm

m Protocal password protection

! !

I Include Source Information

e || @

Campile I stop Compil | I
- Target Compiled % | Downloaded % [
5 scu s 000 000z

Protocol passward protection

I Password

Canfirm

! !

I Include Source Infarmation

1 | Download I

LClose

| Target
# scu s

Cormnpiled %
100%

| Downloaded %

000z

9. Terminar desconectando el PLC y salir de CX-Protocol.
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e. PROGRAMAS DEL PLC y NS

La instruccion que se encarga de mandar la informacién por el bus es PMCR.
Segun el modelo de PLC utilizado, puede constar de tres o cuatro ventanas de datos a
rellenar. En el ejemplo, se utiliza un PLC modelo CJ1IM con lo que la instruccion
PMCR utiliza 4 ventanas de datos (ver apartado “d” de la seccion MODBUS de estos
apuntes).

Las PMCR de escritura se ejecutan al activarse un bit en el PLC maestro desde
los botones colocados en la NS

IMPORTANTE

Colocar el simbolo @ delante de cada PMCR para que la instruccién sélo se
ejecute durante un scan de programa. Cuando la instruccion se ejecuta, el bus queda
ocupado durante varios scan de programa, en los cuales NO se puede ejecutar ninguna
otra PMCR (se puede utilizar el bit 1919.15 que indica que el bus esta ocupado).

El programa que se afiade a la aplicacion, va posibilitar la puesta en marcha y
parada de un motor seleccionando el sentido de giro y la velocidad. También se
seleccionan los tiempos de las rampas de arranque y parada. Existen displays de
visualizacién de los valores actuales de: Tension del motor, intensidad del motor,
frecuencia del motor. Los valores de frecuencia y tiempos de rampa de arranque y
parada, se visualizan en unos displays tactiles, al tocarlos, se abre una ventana de
teclado que permite la modificacion de dichos valores.

- | TIEMPO DE RAMPA DE ARRANQUE
o (A frecuencia maxima de 200 HZ)
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LINEAS DE PROGRAMA 0Oy 1

Se ha creado un generador de impulsos (1,1seg.) para la ejecucion de la PMCR
de lectura de tension aplicada al motor. Para visualizar la frecuencia de salida y la

intensidad, se usa el bit CF102 en flanco ascendente y descendente.

43| [ Rioere o8 Programs er
Enrensncr oe comunicaziones. Enisce Devicaner
Pomone o8 Seccdn | LooBus)
Sepmend 108 penerasdr 0f IMOUISOS CO08 1.1 380 DO ATV 183 PUICR Of VSLEIZACION 08 COWS
TOOCZ

- WVisior selecsionass

1 1% [l Sepmenno I oel peneracar 08 DSOS S80S 1.1 $4 A8 SITNEr i8S PLACA 0 ViSLaIZATHN O Oae
oo

L=

Visicr selectionase

LINEA DE PROGRAMA 2

El bit W2100.00 se activa al pulsar la tecla “MARCHA
DERECHA” de la pantalla de control en la NS. La funcion MOV
carga el valor 1 en el DM 1202 en el cual estd guardada la
informacién de puesta en marcha a mandar al variador (1 equivale a
arranque del motor a derechas).

Nomero oe lemporzasor

™ Temoorzacer oe 100 ma (Temporzeoan [oc BOD)

™ Temporzacr oe 100 ms (Temporassan Moo BCO)

MARCHA

DERECHA

1= 17 rh’ DuUiSSr £l DN 08 MArCha Serena, S2 pone 8 1 W100.00 que mutve un 1 81 DMM20C gue &3 &l gue 33 Ia Sroen Gt Martha oerechna

W100.00
ik
1r

MOVICZT)

LINEA DE PROGRAMA 3

El bit W100.03 se activa al pulsar la tecla “MARCHA
IZQUIERDA?” de la pantalla de control en la NS. La funcion MOV
carga el valor 2 en el DM 1202 en el cual esta guardada la
informacién de puesta en marcha a mandar al variador (2 equivale a
arranque del motor a izquierdas).

1% rmmuermuwmw 2 000e 8 1 W100.03 que mueve un 11 81 D202 Que 3 ¢l Que 03 19 Oroen 08 Marcha Touiensa.

W100.03
1L

MOVID2)

=

Mover
Cons tame

Qesuro
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LINEA DE PROGRAMA 4

El bit W100.01 se activa al pulsar la tecla
“PARQO” de la pantalla de control en la NS. La funcion
MOQV carga el valor 0 en el DM 1202 en el cual esta
guardada la informacion de puesta en marcha a mandar al
variador (0 equivale a paro del motor).

Al puiser &l D%0N oe paro s& pone 8 1 W100.01 que mueve un 0 8l D202 que a8 18 oroen oe Daro
W100.01
1L
1F

LINEA DE PROGRAMA 5 (Puesta en marcha/paro)

Cada vez que se pulsa uno de los tres pulsadores anteriores, se ejecuta la
instruccion PMCR encargada de la puesta en marcha del motor (si el bus NO estéa
ocupado “1919.15”).

e #F115.— (canal de control 1) Puerto l6gico en automatico (F), Puerto
fisico RS422 (1), nimero de unidad 5 (15) mas 10.
e #0.— (canal de control 2) Numero de secuencia a utilizar (0. Ver tabla
pagina 2). Puesta en marcha y parada del motor.
e D1200.—(primer canal de envio) Al poner éste DM, la informacién a
enviar estara en el DM12002 (ver apartado d de éstos apuntes).
o D1200 a 0003 por utilizar tres canales.
o D1201 a 0100 por que el variador es el esclavo n° 1(los dos ceros
de la derecha NO cuentan).
o D1202 a 0, 1 o 2 en funcién de la orden a dar al motor (desde
programa):
= 0-paro
= 1 - marcha derecha
= 2 - marcha izquierda
e D1300.—(primer canal de recepcién) En este caso (escritura) no es

relevante.
- 2 [ G203 vez gus 32 325100 U7 Marchs 8 & Sa0, 38 SieTui i3 FIICR (3010 Gurae A S0) Gus Jee &1 vair O 18 11 80 &1 DUMI0Z Gus 3 13 Oroen O MrTRa Da G8) mater
W100.00 1915.15
} .
——" —— eeucased [| Meoo ce promesio
W1E0.01 =TT Canal ge cormol 1
]t
W100.03 = Canal oe comrol 2
ey

ST Frimer canal 0e el

Nombre | Direcci... | Formato/tipo de datos Valor
MaestroCJIM D1200 CHANNEL (Hexadecimal,Canal) 0003 Hexadecimal 0000 00..
MaestroC/IM D1201 CHANNEL (Hexadecimal,Canal) 0100 Hexadecimal 0000 00..
MaestroCIIM D1202 CHANNEL (Hexadecimal,Canal) 0000 Hexadecimal
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LINEA DE
frecuencia de referencia).
“Tocando” en la NS,

“ENTER?”).

Escrito el nuevo valor
de frecuencia de referencia, se
ha asignado a la tecla ENTER
el bit W100.02 de forma que
al pulsarla, se ejecuta la
instruccion PMCR de la linea
de programa 7, escribiéndose
el nuevo valor en el DM1002
de forma que si el motor
estaba funcionando, adopta
inmediatamente el nuevo
valor de la frecuencia de
referencia y funciona a la
nueva velocidad (de forma
progresiva segin el valor de la
rampa de arranque).

La configuracion de la
instruccion PMCR es similar al
caso anterior. En el canal de
control 2 se pone #1, ya que
segun la tabla de la pagina dos,
este valor corresponde a la
secuencia de “referencia de
velocidad”. En el primer canal
de envio se ha puesto el
DM1000 ya que segun el
documento 3G3MV
PROTOCOL MACRO, la
informacién a enviar estara en el
DM1002

Centro Integrado Politécnico “ETI”

PROGRAMA

en el display de
visualizacién de la frecuencia de referencia, se abre una
ventana de teclado, desde la cual se puede introducir el
nuevo valor de la frecuencia de referencia, en dicha
ventana se visualizan los valores minimos y maximos
que se pueden introducir, definidos en la configuracion
de la Entrada Numérica. (Ver imagenes en las que se
define dichos valores, la escala a utilizar y la zona de
memoria en donde se deposita la informacién al pulsar

Departamento de Electricidad
Fernando Pascual — Moisés Pérez
MODBUS

6 (Seleccion

Visualizacidn & introduccitn de valones numéncos - NUMO00O

Indicador de cortrl Macro. | Tamafa/poscdn
Geewrdl | Teto | Fondo | Tedsdorumdnco | Maco | MicMin Pamades Escrbe |  Cortrasefs

L SR beieccion velocidnd mota]
Tioo de vauskzacsin de valores rumdacos

Fomato Rejerar dighos en
Tipo de visualigacdn |Decmal - — | assinbie
Erters i T | barcs con ceme
Tios de gmacenamente | UINT f3n soro 1 canal =l | oscrne [T 7 O dighes
ot Yl ocedertes
Flarge - Mostar gepecadome

0- 65535 decmales

Ursdad ‘escala

Corbur it de ey G Uridad Escsa et
i escai b e o 001 o
™ Esgechicacdn indrecta de ¥ de undad sscala

r |

Dwecoxdn Mostrar o la ertrada

Flesktar comprobacin de limtes még,/min
despies de ly corversdn de escala

Dreccién [MAESTROPROPIBUSDMOT00Z  Conbguewd.. | I~ Mostrar ysiores de entrada con *

| Teto | Fondo | Tecladoruménco | Maco [ Mix/Min. |

Rango
0-65535

W Limite midmo de entrada

50 & intro 5n de valores é - NUMOO0O

Indicador de control | Macro
Generd | Teds | Fondo | Tecadoruménco | Mace | Méc/Min | Papedes [ Escibw

[T Mostrar cuadro de dillogo de confirnacién de escritura

P

W Activar la dreccidn especificada ol escribir ol valor
Oceccn [WRESTROPROFBUSWRGOTONG _Cordurar2

I™ Registrar en ¢l registro de operaciones

L
W10 02 191815

— —

=3 A ouse NTRS o of leciaco o 8 N, 52 nace U SET o0 W00 02 cue eiesuis s PIACK out 309000I0na 19 WEISTIEad ool Mot MEioioed SEIRITIoNacs Seson o leTiecs ot i NE)

SPUCRED) | Macro oe protcoio
=115 Canaloe comTol 1

= Cansl oe conmol 3
& Brimer canal ot ewio

&3
o Primer cangi G¢ receDcion

40
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LINEA DE PROGRAMA 7
Dado que al pulsar la tecla INTRO del teclado numérico se ha forzado a SET el
bit W100.02, inmediatamente se le hace un RSET (una vez ejecutada la PMCR).

3¢ M Como ol puser NTRO &0 el teciaco o la NE 32 na puesio 8 SET W100 02 es necesano nacer un REET pars poder Racer nusvas seiectiones
P_Cn
.

RSET Restsursr
I Ve B=

=)

LINEA DE PROGRAMA 8 (seleccion tiempo de rampa de arranque)

Al tocar el display numérico de “Tiempo de Rampa de Arranque” se abre la
ventana de teclado numérico que permite introducir el nuevo tiempo de arranque a
seleccionar. Igual que al introducir la frecuencia de referencia, en la configuracion de la
entrada numérica correspondiente se indican: los valores maximo y minimo (80 y 0),
escala (0,1), DM donde se guarda el valor (dm1012) y bit de ejecucion de la orden
(W100.04).

IMPORTANTE. En el canal de control 2, el valor siempre se escribe en
hexadecimal, por lo que el valor escrito en este PMCR (#C9) corresponde al valor 201
que se visualiza en la tabla de la pagina 2.

]

13 hk pusar INTRO en el 2eCiaco oe la NS, se nace un SET en W100.04 que ejecuia la PUCR gue seiecCiona & Tiempd 08 rampa ourame &l amangue. (Desoe e 1eCiago oe la NE)
W100.04 191815
[t 1

{4

2800 || Moo oe protocols
Canal ge conwal 1

Canal ge oy 2

Primer canal oe recepcicn

CPUCRE0
L2517
E=]
o Erimer canal oe el
&3
51‘
&2

LINEA DE PROGRAMA 9

Igual que en la linea de programa 7, el bit que se ha puesto a SET desde INTRO
en la ventana de teclado, se pone de forma inmediata a RSET, una vez ejecutada la
PMCR correspondiente.

LINEAS DE PROGAMA 10y 11
Igual que las dos anteriores pero con la funcion de seleccionar el tiempo de la
rampa de parada.

El dato del canal de control 2 (#CA) equivale en hexadecimal al valor 202 que es
la seleccién del nimero de secuencia para tiempo de desaceleracion.

Péagina 5-11
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P_on
r

RSET Reswsursr

LINEAS DE PROGRAMA 12,13y 14

Las tres ultimas lineas del programa ejecutan instrucciones PMCR que se
utilizan para la visualizacion en la NS de los valores actuales del motor de: tension,
intensidad y frecuencia. Son PMCR de lectura. No se pueden ejecutar de forma
simultanea, por ello su ejecucion depende de que esté el bus disponible (1919.15) y de
unos tiempos de ejecucion programados (una vez cada segundo en flanco ascendente 6
descendente y una vez cada 1,1 segundo)

4 43| B PUCR aue 3¢ eiecus C808 360un0 0 €1 19000 SSCETTETE. Be UTIES DS ieer 18 COMIeTE O¢ 55108 Qut COTSUME &1 MO,
P 1918.15
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Brimer canal 0 Wl

=
R
£
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15

3 15 PUSR aue 32 ejecian 0308 1.1 360700 € &1 18000 CesSencee. Be UTUZ3 Sard jeer 18 TeSuenTia Of 38703 Tur 83028 B mEtr
'.oi;ml:| 191915

SPUCRZE || Mao oe protecon
=115 Cangl o comrol 1

L Cansioe sooTei D
S Primer canal Se el
=
o Primer Canal 08 receocicn
S -E——
o JIPACR gue 32 00.0 CO08 1 3E0UN00 £ €1 1700 SE3CEN0ETE 58 LIS DD e 19 9873100 OuE €1 Varaoor 0728 8l monar

P_is 1919.18
it 1

El valor del dato de control 2 es el que en la tabla de la pagina 2 (en
hexadecimal) viene especificado para cada secuencia.

En el primer canal de envio, los valores escritos en los DMs son:
e DM1030, DM140 y DM150 se ponen a 2 por que s6lo se utilizan dos DMs
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DM1031, DM1041 y DM1051 se ponen a 0100 ya que la lectura se va a efectuar
del variador esclavo 1.

:’fi Nombre de PLC Nombre | Direcci...
MaestroCIIM D1030
MaestroCIIM D1031
MaestroCIIM D1131
MaestroCIIM D1040
MaestroCJIM D1041
MaestroCJIM D1050
MaestroCIIM D1051
MaestroCIIM D1141
MaestroCILM D1151

Formato/tipo de datos

CHAMNMNEL (Hexadecimal, Canal)
CHANNEL (Hexadecimal,Canal)
CHANNEL (Hexadecimal,Canal)
CHAMNMEL (Hexadecimal,Canal)
CHANMEL (Hexadecimal,Canal)
CHANNEL (Hexadecimal, Canal)
CHANMNEL (Hexadecimal,Canal)
CHAMNMNEL (Hexadecimal, Canal)
CHANNEL (Hexadecimal,Canal)

Uso FB Valor

0002 Hexadecimal
0100 Hexadecimal
0002 Hexadecimal
0002 Hexadecimal
0100 Hexadecimal
0002 Hexadecimal
0100 Hexadecimal
30D4 Hexadecimal
07E4 Hexadecimal

Valor (... | Comen...

0000 00...
0000 00...
0000 00...
0000 00...
0000 00...
0000 00...
0000 00...
0011 00...
0000 01.

En el primer canal de recepcion se pone una direccién de canal tal, que luego la NS
utiliza esa direccion de canal mas uno. En el primer PMCR se ha escrito el DM1130 lo
que indica que el valor leido del variador, se escribira en el DM1131 del cual leera la

NS.

Visualizacién e introduccién de valores numéricos - NUM0012 T T
Indicador de control Macro Tamaiio/posicién |
Tedo | Fondo | Tecladonuméico | Marco | Méx/Min. | Papadec | Escibr | Contraseia |
Comentanio de obieto |
Tipo de visualizacidn de valores :
. - Formato Rellenar digos en
Tipo de visualizacién |Deamd vI i i
Tipo de aimacenamiento  [UINT 1 canal : - Onmitir digtos
I bin signo J LI Decimal E l7a(cedel'im
R - M
0-65535
Unidad/escala
' Configurar n® de - Unidad Escala Offset
uridad /escala I 1001 3 Configurrl... 01 0
™ Especficacién indirecta de n? de unidad/escala [~ Realizar comprobacién de limites méx /min.
después de la conversion de escala

\ I

Direccién

Direccién ]MAESTROPROFIBUS:DMD'I L]

[Cotprszl |

Mostrar en la entrada
[~ Mostrar valores de entrada con *

Configurar3... |
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