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Unidades esclavas Unidad maestra

1) CARACTERISTICAS DE LA RED:
Sistema de comunicacién muy abierto. Permite enlazar con la unidad maestra
todo tipo de esclavos:

— Moddulos de entradas/salidas digitales.

— Moddulos de entradas/salidas analdgicas.

— Variadores de velocidad.

— Robots.

— Controladores de temperatura.

— Otros PLCs que pueden ser esclavos 6 maestros de otra red.

Device Net tiene la ventaja de que, con cablear el maestro y los esclavos, con los
parametros de direccionamiento por defecto y realizar la configuracién desde CX-
Integrator, ya funciona. Para personalizar la tabla de E/S se puede realizar desde el
propio software.

Caracteristicas de la tarjeta DRM21 conectada al PLC CJIM vy utilizada como
unidad maestra en la red:

— Se puede utilizar como unidad maestra 6 esclava.
— Maximo de 63 nodos esclavos por maestro.
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— Maximo numero de puntos de control por unidad maestra: sin utilizar el
configurador 2048 puntos fijos ¢ 16000 puntos definidos por el usuario. Con
configurador 32000 puntos.

— Maximo numero de canales de E/S por esclavo 100/100

— Maximo numero de maestros a montar: direcciones fijas = 3, direcciones
definidas por el usuario = 16.

— Maximo numero de unidades esclavas que se pueden montar: fijas 3, definidas
por usuario 16.

NOTA: cuando una unidad PRM21 se quiere inicializar para “limpiar” la lista de Scan,
se forzard a uno el bit .01 que corresponde en funcién de el nimero de unidad (CIO
1500 + (25*N° de unidad). Para la unidad cero el bit CIO 1500.01. Para la unidad 1, el
bit CIO 1525.01 etc...

Para ampliar informacién sobre la unidad CJ1W-DRM21 ver la guia répida.

Ejemplo de configuracion de red DEVICE NET utilizando un moédulo DRM21 como
unidad maestra y como esclavos:
- DRT2-1D16-1 de 16 entradas digitales.
- DRT2-0OD16-1 de 16 salidas digitales.
- GRT1-DRT provisto de 4 modulos con un total de 8 Entradas y 6 salidas
digitales.
- PLCs CJ2M que incorporan un médulo DRM21 configurado como
unidad esclava. (Desde la solapa “Funcién Esclava” de la configuracion
de unidad).

Procedimiento a seguir se divide en cuatro partes:
A) Montaje, direccionamiento y cableado de los componentes.
B) Configuracion de la red.
C) Configuracion de la unidad maestra.
D) Programacion de los PLCs.

2) MONTAUE.

- Acoplar el médulo DRM21 al PLC. Desde la ruleta N° de unidad,
seleccionar el namero O (es la primera unidad especial colocada en el
rak). Desde las ruletas N° de nodo, seleccionar el O ya que va a ser la
unidad maestra de la red.

- Seleccionar en las unidades esclavas desde las ruletas el N° de nodo que
se les adjudica en la red:

* DRT-1D16-1 nimero de nodo 1

* DRT-0OD16-1 nimero de nodo 2

= GRT1-DRT numero de nodo 3

» DRM21 (unidad esclaval) numero de nodo 4 (nimero de unidad
en el bus del PLC, el que corresponda. En el ejemplo 2).

» DRM21 (unidad esclava2) nimero de nodo 5 (nimero de unidad
en el bas del PLC, el que corresponda. En el ejemplo 2).
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- Alimentar los
esclavos con 24 | Tbranch Tap o« Power Sugply Tap
Vce mediante Ve
fuente de Vgl?:l: Communicalions
alimentacion CAN L
externa por los
bornes rojo vy
negro. (Alimentar
también los
borneros. Ver
imagen).

- Conectar los cables de comunicaciones (Azul y blanco). EI borne verde,
corresponde a masa (malla del cable).

- Colocar la resistencia final de linea en el altimo bornero (1Kk).

— Conectar el autémata y los esclavos a la red de alimentacion y arrancar
CX-Programmer.

3) CREACION DE LA RED

- Desde CX-Programmer, crear un proyecto nuevo seleccionando el PLC y
la CPU adecuados (este PLC corresponde a la unidad maestra de la red).

=)

Cambiar PLC
Mombre de dispositivo
|Maestr0
Tipo de digpositivo .
|DJ1 ] j LConfiguraciones...
Tipo de red
|TO0Ibus v
Comentario
Aceptar | Cancelar Apuda

Configuracién del tipo de dispositivo [CI1M]

]

General ]

Tipo de CPU
-

Tamafio total del &rea de programa-

Memoria de expansion

™ Sélo lectura

I sl

Memoria de archivo
Mingunio - ™ Sélo e
Temporizadar/Reloj
I
Predeteminado

Aceptar I

Cancelar |

HAyuda
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Conectarse al PLC y con éste en modo PROGRAM, abrir la “Tabla de
Entradas/Salidas”.

Seleccionar el bastidor principal. Se visualizan las posiciones de huecos
vacios.

En el mend “Opciones” seleccionar la opcion “Crear”. La tabla de E/S se
creard y desaparecerd el mensaje de error que se habia originado en el
PLC como consecuencia de haber afiadido un nuevo médulo (el PLC
tiene que estar en modo Program).

§7 Tabla de E/S del PLC - Maestro e
Archive Editar Ver Opciones Ayuda
B SlRw| 5|ee] o8|k bl L] v Sl

-Q arj interna

£1-4g [0000] Bastidor principal

ﬂ 00 [1500] CIIW-DRM21 (DeviceMNet Master Unit) (Unidad : 0)
§ 01[1525] CHW-ETN11(Ethernet Unit) (Unidad : 1)

ﬂ 02 [2020] CHW-CRM21 (CompoNet Master Unit) (Ocupacidn : 2}(Unidad : 2] (Salida: 9, Entrada: 11)
§ 03 [1575] CHW-PRM21(PROFIBUS DP-V1 Master Unit) (Unidad : 3)
ﬂ 04 [1625] CIIW-SCU41-V1(Serial Communication Unit) (Unidad : 5)

?i 05 [1650] CIAW-SCU41-V1(Serial Communication Unit) (Unidad : 6)
- 3| 06 [0000] Hueco vacio

5 07 [0000] Hueco vacio
-5} 08 [0000] Hueco vacio

5 09 [0000] Hueco vacio
-4 [0000] Bastidor 01

CIIM-CPU13 [Offline

La tabla que se acaba de crear, desde la propia [FFriceme= ]

ventana, transferirla al PLC. (la tabla de la figura | “zime’™
incluye todos los médulos conectados en el PLC
maestro del entrenador). desconectarse o pe—
Afiadir al proyecto el primer PLC que incluye el oo
modulo DRM21 que va a hacer de esclavol en la -5 O

red (desde “Nuevo Proyecto”. Conectarse a él F
mediante el puerto USB (Son PLCs CJ2M) vy %
repetir el proceso de crear la tabla de E/S. |  ggmweswe =
Desconectarse. S o
Repetir el proceso en el PLC esclavo 2. La imagen B componcin T
corresponde a la aplicacién completa con los tres | = Brecii”
PLCs incluidos en la misma. i

1F Blogues de funcién
- EsclavoProfibis2[C12M] Modo Monitor
.18 Tipos de datos
.54 Simbolos
@1 Configurar tabla de E/S y unidad
C
16 Tarjeta
Registr rror
Reloj del PLC
- Memoria
=% Programas
=58 Programa_esclavo2 (00)
3 Simbolos
£ Profibis
9 PCLink
5 Analégicas
& END
F Blogues de funcién
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Conectados nuevamente al PLC
maestro, y desde la pantalla
principal de CX-Programmer, en
el menu “Herramientas”
seleccionar “Configuracion de
Red”. Se accede al programa CX-
INTEGRATOR el cual, una vez
arrancado, abre la ventana que
pide confirmacion sobre el puerto
al que conectarse, seleccionar
“Cancelar”. (NO nos interesa
configurar ninguna red de los
puertos de la CPU).

En la parte inferior de la ventana, se

CX-Integrator

seleccionado:

CPU Port(252) : Serial Port
CPU Port(253) : Peripheral Port

Elemento roy; pon252): Serial Port

Seleccione el elemento en la siguiente lista.

representa la estructura de la red formada por el PC y el PLC (la imagen

corresponde al PLC

maestro con todos los

mddulos de |4
comunicaciones

montados). ElI PC que
esta enlazado con el PLC

por Toolbus. Este a su
vez, tiene en la CPU un
puerto serie, y se visualizan Ios

x| = ® Oniine Toolbus COME,19200.None.8,1 [CJIM-CPU22] Red(0). Nodo{0)
Sll==2] PLC de destino [CJ1M-CPU22] Red(). Nodo(0)]

2% CPU Port [CJTIM-LPU22] Red(-). Nodo(-). Unidad(?)
7% DeviceNet [CJTW-DRM21] Red(1). Nodo(0). Unidad(0)
o Ethemet [CJTW-ETN11] Red(2), Nodo(2), Unidad(1)
2% CompoNet [CJTW-CRM21] Red(). Nodo(0), Maq.(3)
2% SCU Port [CJTW-SCU41-V1] Red(:). Nodof(-). Unidad(5)
=% SCU Port [CITW-SCU41-V1] Red(), Nodo(). Unidad(§)

con su numero de nodo y de unidad. Los modulos de Profibls y Proflnet
NO utilizan este sistema para su configuracién, por ello no se visualizan

en la imagen.

En el ment “Herramientas” seleccionar la opcion “Iniciar Tabla de
Rutas”. Se abre la ventana de configuracién de dicha tabla. Colocar el

. Tabla de rutas dd PLE

Archivo Edita Ayuda

D[ H|§|I3.]-n

= &y aimcruzz i

[+, Unidad 00
-y Unidad 01
) aug Unidad 02
) gy Unidad 03

(=]
LS ]
w
£

7

¥ g, Unidad 04
(+ gy Unidad 05
+] g, Unidad 06
) g, Unidad 07
() dgg, Unidad 08
) g, Unidad 09
[+ 4, Unidad 10
[+ @, Unidad 11 |
+] g, Unidad 12
- gy Unidad 13
[+ g, Unidad 14

8|9 |10j11|12

Ml introducir detalles de SIO )

13

Aceptar Canceler |

: ] . |l-urlar| li
« siou [Fed]

" Vista principal [ Vista global | Vista de tabla |

Cm-cpuzz
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cursor en el rectangulo correspondiente a la misma posicién que se
seleccion6 desde las ruletas del nimero de unidad, en este caso la 0y
con el boton derecho del raton, seleccionar “INSERTAR CPU SIOU”.
Se abre la ventana que permite adjudicar el nimero de red. Aceptar el
valor 1 que aparece por defecto. IMPORTANTE. Cuando otras unidades
de otros PLCs pertenezcan a la misma red, se asignaran a la misma red

que la maestra. El ejemplo de

la siguiente tabla incluye la ——
asignacion de rack y red que se
realizaria en los tres PLCs de S b S 0o SRy wL SRl s
la aplicacion. -
— Estructura de red y paré de cada
Si fuese 10, transfiera los paré de red de cada
S Cortotas Uik SYSHAL Uiy = cpstaciinfenlos
T [ ==
PLC1 PLC2 PLC3
Unidad Maestra Unidad Esclava Unidad Esclava
Device Net Device Net Device Net
N° de unidad en el Rack 0 N° de unidad en Rack 2 N° de unidad en el Rack 2
Rack | 0f 1 Rack {0|1[2]3 Rack [0 |1 2(3
—> Red 1 |—>Red1 — > Red 1

- Se ha creado lared local 1 (que sera la red de DeviceNet), desde el icono
de “Transferir al PLC”, transferir la tabla y verificar que todo esta
correcto, volviendo a traer la tabla desde el PLC. Si esta correcto, se
visualiza un piloto verde.

< Tabla de rutas del PLC i

Archivo Editar Opciones Ayuds

D ||| &[] =] Ex|LD] o= |

S dg cim-cPuzz [
® 7 Unidad

00
= Unidad 01
& : Unidad 02 1]2]3]4
+ gy Unidad 03
+ g, Unidad 04
+ g, Unidad 05
- Unidad 06
* :Unn‘lod o7 e
1 g, Unidad 08
+ dmgy Unidad 09
# gy Unidad 10
+ gy Unidad 11
+) g Unidad 12
[+ gy Unidad 13
+ gy Unidad 14 |
+ g Unidad 15
+| gy Unidad 225(Tar
-y Unidad 252(CO
@, Unidad 253(PRI

(L]
]
~
@
w
5

1M |12|13|14|15

4 Red Local #1 1

IMPORTANTE. Es necesario repetir este proceso de creacion de red en los
dos PLCs esclavos ya que sus mddulos DRM21 se integran en la misma red.
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4) CONFIGURACION DE LA RED

Es posible realizar la configuracion de forma “manual”, afiadiendo a la red desde
la biblioteca las unidades correspondientes, 6 de forma que, teniendo la red
montada y con las ruletas configuradas, el propio CX Integrator realiza una
blsqueda de equipos en la red.

e Configuracion red manual

Abierto CX Integrator, en “Redes” seleccionar la opcidn de Insertar Red.

5, NuevoProyecto - CX-Integrator - [Descripcién general del sistema]

|| archive Editer Ver Insertar Red Componente Hemamientss Ventanss Ayuds

[EEEIEE

Redes 5 Descipsion

Lol ||

r. 1-DEVICE NET - Mic... ‘imagen [Modo dec...

En Ia Ventana emergente ’Asistente - Configuracién de red/componente Iﬁ1
seleccionar la opcion de Device
Net y pulsar en Siguiente. Red
Nombre i Diescripcion
CompaMet Red de bus de campo {Comg
CompoWayF Conexidn serie {para compar
ControllerLink Red de nivel PLC {CLK)
Ethemet Ethemet{FINS)
MTLink Conexidn sere (para mostrar:
Sy=macLink Fed de nivel PLC (SLK)
< [TT— r
4 plras J Siguiente = l Cancelar Ayuda
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Dar nombre a la red y asignarle una |Asstente- Configuracion de red

direccion. Finalizar.

 Detalles de red

Con la red creada, de nuevo en la pantalla

principal,

primero sera
referencia CJIW-DRM21 (en la carpeta
Comunications Adapter).

Nombre: et

Tipo: Devicahet

Direccién de red: I'I _;j ™ Nose utiiza
< firds Finalizar Cancelar i HAyuda |
Asistente - Configuracion de red/componente Lﬂ
ir a insertar componente, el =
la unidad maestra con o e gente =

LA

aics | Siuertes | [ Frdizar | Canceler | Apwa |

[l 5g Commurications Adapter

: [£] 3G3RV-P10STEDRTE J
5| 3GEF7-DRM21

5| C200HW-DRM21-V1

5| C200HW-DRT21

B

- ~[3] CPMZBSOOIMDRT

<| ™ ~nuane cdnne nh'}' bJ‘M

EDS{DeviceMet)

Se asigna el namero de nodo que corresponde a la

unidad maestra en la red (normalmente el nimero

0) y aceptando, se visualiza en la pantalla
principal el componente ya unido a la red.

Proseguir

nodos.

Se inserta la unidad de entradas DRT2-
ID16-1 (En la carpeta General -- Purpose
Discrete). Adjudicar el namero de nodo 1

Insertar la unidad de salidas DRT2-OD16-1
(En la carpeta General -- Purpose Discrete).
Adjudicar el nimero de nodo 2.

insertando  los
componentes y adjudicando sus nimeros de

distintos

<A

Configuracidn de direccion de nodo Lﬁ
Direccidn de nodo: Im =
Aceptar I Cancelar |
Asistente - Configuracion de red/componente
Componente |
Tipo de componente i_‘_l

oz | Souertes | [ Fnolzar | Conceler | Apda |

. [5%| DRTZD16=XWT-OD1
5 CREEE —
%] DRTZID16-1+XWTH...
;| DRT2ID16-1+XWT-IDO.

5| DRT2ID16-1+XWT-
f }| DRTZID1E-1+XWT-D1.
] DRTHDIESNTO..

™ AT R 4 .uTrrAr\r |

Kl o

EDS{DeviceMet)

Asistente - Configuracion de red/componente @

Componerte |

Tipo de componente L‘_]
; | DRT20D16=XWT-0D00.

DRT2-OD16+XWT-0D1.

DRT2OD16

e I Finalizar I Cancelar | Myuda I
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Insertar el modulo comunicaciones Smart
Lice GRT1-DRT (En la carpeta
Comunications Adapter). Posteriormente
asignaremos los modulos de E/S acoplados a
la cabecera. Adjudicar el nimero de nodo 3.

Por Gltimo se insertan los modulo CJ1W-
DRM21 correspondientes a los dos CJ2M
esclavos que se configuraran en la red como
unidades esclavas (En la  carpeta
Comunications Adapter). Adjudicarles los
nameros de nodo 4y 5.

— —
Asistente - Configuracion de red/componente

Componente I

Tipo de componente

tl
EDS{DeviceMet)

} ] Fraizar | Canceler ] Ayuda ]
Asistente - Configuracién de red/componente I&J

Componerte l

Tipo de componente

Kl

EDS{DeviceNet)

= ﬁ Communications Adapter
i -[%] 3G3RV-P10STE-DRT-E
- - [Z] 3GeF7-DRM21
. [3] C200HW-DRM21-V1
+ [3] C200HW-DRT2
;
- [5] CPM2B-S001M-DRT

™ ~nane c4nne nn-i—

-

On

T

Cancelar Ayuda

Insertados todos los componentes, la red se ve como en la figura. Las unidades esclavas
todavia no han sido asignadas a la unidad maestra (falta la flecha que lo indica).

NuevoProyecto - CX-Integrator - [Red 1(DeviceNet:Red(001)]

<5 Archivo Editar Ver Insertar Red Componente Hemamientas Ventanas Ayuda

& B “ |Bn o |[flroo

dds*BXFAEDUL A |

x|
= %8 NuevoProyecto
E A& Devicellet @ @ ’ . .
2% Red1(DeviceNet):Re
#00 #01 02 03 4 205
DRTZ-ID18-1 DRT2-0D16-1 GRT1-DAT CJIW-DRM21 CJIW-DRM21
4] | 5

COM16.19200. None
ino [CJ1M-CPLUI13] Red(
1M-CPU3] Red(), N idad()
Net [CJ1W-DRM21] Red(1), Nodo(0), Unidad(D}
[CHW-ETN11] Red(2), Nodo(2), Unidad(1)

mpoNet [CI1W-CRMZ21] Red{), Nodo(D), Méa (2}
25 SCU Port [CJ1W-SCU41-V1] Red(). Nodot), Unidad(5)
‘i SCU Port [CJ1W-SCU41-V1] Red). Nodo), Unidad(6)
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Para realizar la configuracion de los modulos de
E/S de la Smart Lice, en la pantalla principal,
seleccionarla y en la ventana “Editar parametros
de dispositivo”, seleccionar la primera fila y en
el menu desplegable que aparece, seleccionar el
mddulo correspondiente en base a su referencia.
Proceder de la misma forma para cada médulo
acoplado a la Smart Lice. La configuracion
correcta corresponde a la figura.

A continuacion se configuraran los modulos
CJIW-DRM21 que van a trabajar
esclavos, para ello, en la ventana principal,
seleccionarlo y con el boton derecho del ratén,
se visualiza la ventana en la que en “Propiedades
— funcién de unidad” se selecciona “funcion
esclava”. Habilitar como esclavos y deshabilitar
la funcién maestra. La asignacion de direcciones
de E/S que compartiran con la unidad maestra,
se determinaran méas adelante, una vez realizada
la configuracion de dicha unidad maestra.

Editar parémetras de dispositivo

General Médulo de E/S 1 Mapa de E/S ]

Configuracion
[ Usar el modo de configuracién de software

Montaje : H... | Nombre del producte -

R
oz GRT1-D4-1 |
=03 GRT1-ROS2 3
Flm GRT1-0D4-1

= |

Cancelar

Ya s6lo queda por configurar la unidad

; ¥ X
Propiedad CS1W-DRM2L L [
Informacién de E/S de Maestra ] Informacién de E/S ] Informacién del PLC 1
CO mo General Funcién de unidad
I™ Habilitarfi
Fe b
Cemar
Editar pardmetros de dispositivo &J

maestra en la que se asignan las zonas de
memoria que van a utilizar los distintos
esclavos. Seleccionandola, se abre la

Tiempo del ciclo de comunicaciones ] Temporizador de mensajes ] Funcién esclava ]
General

—Cancelar registro de lista de dispositivos

] Asignacion de E/S (zalida) ] Asignacion de E/S (entrada) 1

#

ventana “Editar parametros de
dispositivo”. En la solapa “General”, se
visualiza una ventana con los distintos
esclavos de la red todavia sin asignar a
ninguna unidad maestra, antes de hacerlo
es posible cambiar las zonas de memoria

[ #01 DRT2ID161

Product Name

Out Size | In Size

@ #02 DRT20D161 0 Byte
&»#03 GRTIDRT 1Byte  3Byte
@#ﬂd CS1W-DRM21 2 Byte 2 Byte
- " | W Asignacién automética tal y como estd registrada.
Redgistrar lista de dispostivos
i [Produ.. [OutSize [ouwtCh [InSze [Inch  [c |

asignadas a los esclavos.

Cancelar
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Desde las solapas “Asignacion de Entradas
y la de Salidas”, pulsando en
“configuracion”, es posible cambiar la
direccion inicial y el &rea de la memoria a
compartir por los distintos dispositivos.
DeviceNet utiliza por defecto las
direcciones de la CIO 3200 (para las
salidas) y CIO 3300 (para las entradas).
Dado que éstas direcciones son usadas por
defecto en otros buses, desde el botdn
“Configuracion” se modifican a los
siguientes valores.

Ventana en la que se realizan los cambios de las hrea: [Relédetls

direcciones asignadas a los esclavos.

I Editar parédmetros de dispositivo I&J
Tiempo del ciclo de comunicaciones ] Temporizador de mensajes ] Funcién esclava ]
General Asignacién de E/S (salida) ] Asignacidn de E/S (entrada) 1
# | Froduct [ Size [cn [c |

~ Blogue de memoria 1- 1+ Blogue de memoria 2 1
Ch | Product Na... [ ~ Ch | Product Na... | »
B 3200600 i 1 34D0:Bt00 3
W 3200:B108 W 3400:Bi08
W 3201:Bi00 W 2401:Bi00
W 3201:Bit08 W 3401:Bi08
W 3202 Bt00 W 3402 Bt00
W 3202.Bit02 W 3402:B02
W 3203:Bi00 W 2403:Bi00
W 3203.Bi08 W 3403:Bi08
0 3204 Bt 00 W 3404:Bt00
W 3204:Bit08 o W 3404:Bit08 =
[l =T Wl 2ANE-RRAN

Configuracién...
Aceptar Cancelar

-

Editar bloque de memoria

L‘_.E

Canal de inico: | 2900] Rango: 0000 - 6143

Visualizar canales: | 100 Rango: 1- 500 canales

Aceptar | Cancelar ]

Las direcciones asignadas a cada componente, se visualizan en las ventanas de

Asignacion de Ey S.

Editar parametros de dispositivo I&J

Editar parametros de dispositivo I&J

Tiempo del ciclo de comunicaciones ] Temporizador de mensajes ] Funcién esclava ]
General ] Asignacisn de E/S (salida) Asignacién de E/S {entrada)
[z

HAutomética
" /201 DRT2ID.. 2Bye 2900:Bit00

£ #03 GRTIDRT 3Bye  2901:Bt00 Ejiminar

&u4 CNWD..  2Byte 2503:B00

&H05 CHIWD.. 2Bye 2904:Bit00 Editar...
Informacidn
~ Blogue de memoria 1- 1 Blogue de memoria 2 1

Ch Product Na... | » Ch | Product Na... |
W 2500:Bt00  #01DRT24.. [
W 2500:Bt08  #01 DRTZ...

W 2901:Bt00  #03GRT1-..

W 2501:6it08  #03 GRT1-...

W 2902:Bit00  #03GRTI-..

W 2502:6it08

W 2503:Bt00 04 CITW-...

W 2503:6108  #04 CIW-...

W 2504:B1t00  #05CJIW-...

W 2504:Bt08  #05 CIIW-...
W 7505-R#00

Configuracion... Configuracion...

Tiempo del ciclo de comunicaciones ] Tempaorizador de mensajes ] Funcién esclava ]
General Asignacion de E/S (salida) ] Asignacién de E/S fertrada) |
[z

HAutomética
[ 202 DRT20.. 2Byte  3000:BkDD

&£ #03  GRTI-DRT 1Byte  3001:Et00 Ejiminar

&u4 CNWD..  2Byte 3002:B:t00

&H05 CHIWD.. 2Bye 3003:Bit00 Editar...
Informacidn
~ Blogue de memoria 1- 1 Blogue de memoria 2 1

Ch Product Na... | » Ch | Product Na... |
N 3000:B%00 #02DRT2-. [
W 3000:B1t08  #02 DRTZ-..

W 3001:Bt00  #03GRT-..

W 3001:Bit08

W 3002:Bt00  #04 CHW-..

W 3002:6t08  #04 CIW-...

W 3003:B#00 05 CJTW-...

W 3003:Bt08  #05CJ1W-...

W 3004:Bit00

I 3004:Bit08

Wl 200F-RaENN

Configuracion... Configuracion...

—

—

En estas ventanas se visualizan ademas las direcciones que asignadas a cada unidad

esclava.
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- - H itar parametros de dispositivo |.£|1
Cambiadas las direcciones de todos los | e eerametes de dipost

esclavos, en la solapa General, médulo a || ™| sy | e e
mOdU |0 Ir reg |Strand0 IOS d ISpOSIt IVOS —Cancelar registro de lista de dispositivos

desde el botén ( # ] Product Name ] Out Size | In Size ]
correspondiente.

se van registrando, van pasa

parte inferior de la ventana.

-» W Asignacion automatica tal y como esta registrada.
Registrar lista de dispositivos
# [ Podu_ [OutSze [ouwtch [imsSze [inch [c |
&P #01  DRTZ-. 0Bye 2 Byte 3300:Bit ..
&PH02  DRT2-.. 2Byte 3000:Bt... 0Bye
& 03 GRTI1-. 1Bye 3001:Bt... 3Bye 3301:Bit...
&Pild  CSIW.. 2Byte 3002:Bit... 2Byte 3303:Bit...

Configuracion avanzada... Registrar/Cancelar registro

Aceptar Cancelar

Realizado el registro, en la ventana se observa la indicacion de la asignacion mediante
el pequefio cuadrado con una flecha en su interior.

5, entrenadorl - CX-Integrator - [Red1(DeviceNet):Red(001)]

o5 Archivo Editar Ver Insertar Red Componente Hemamientas Ventanas Ayuda -lglx
(-3 =] u & ¥ By 40k ||[[1002
in B [0 8 REFBERL A
=l x|
= % NuevoProyecto
5. % Devicelet @ @ ’ 4 =
=) Red1(DeviceNet):Re
% = o = =
| comw-DRm2 DAT2ID16-1 DRT20D16-1 GRTI-DRT CHIW-DRM21 CUPW-DRM21
] |50 |70 | 21500 JIEES JIEES -

Kl D
" Fedes [Componentes % Desarpoion.. 27 Red1(Devic
2 £ B Online Ethemet [CJTM-CPU13] Red(2), Noda(2)
I =R ] PLC dc destino [CJ1M-CPUIT3] Red(2), Nodo(2)

=5 CPU Port ICJ1M-CPU13] Red(). Nodot), Unidadt)

25 DeviceMet [CJ1W-DRM21] Red(1), Nodo(0). Unidad(0)

=5 Ethemet [CHW-ETN11] Red(2), Nodo(2), Unidad(1)

=5 CompoNet [CJTW-CRM21] Red{. Nodo{0). Maa.(2)

<5 SCU Port [CJ1W-SCU41-V1] Red(. Nodof). Unidad(5)

<5 SCU Port [CJ1W-SCU41-V1] Red(). Nodof). Unidad(E)

Ya SO Io q u ed a po r Editar parametros de dispositivo =) . parémetros de dispositivo =)

| Asignacion de £/S @alida) | Asignacién de E/S fentrada) | Sialide) |  Asignacion de £/S entrada) |
H én esciava | Funcién esclava

redireccionar las m ‘ e
unidades esclavas o ' o

hrea Reléde /5 = Area Relede /5 hrea Reléde /5 = Area Relede /5
D R M 2 1 (ZO na d e Asignados: 3002 Asignados: 2303 Asignados: 3003 Asignados: [2504

memoria que van a Ocpados: 1 pre Ocipados: [2 e Ocpados 7 ppe Oapados: [2 e
compartir  con la | e e

maestra), para ello, una a
una, seleccionarlas y en
funcién esclava, en las
celdas de *“asignados”
escribir ~ las  nuevas
direcciones (tienen que == ==

coincidir con las que se asignaron en la maestra) y terminar con “aceptar”.
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El proceso termina conectando el PC al PLC y estando On Line, *“volcar” la
configuracion al PLC. Desde el icono de la figura. B

e Configuracion de la red ya montada.

Si ya tenemos el montaje realizado, es mas practico realizar la configuracion
teniendo la aplicacién de CX-Programer abierta y en linea con el PLC. Haciendo una
conexion previa desde CX- Integrator y trayéndonos la red (se supone que las ruletas de
cada componente ya estan seleccionadas adecuadamente). Una vez que tengamos todos

los componentes de la red, podremos editarlos siguiendo el mismo procedimiento
indicado anteriormente.

El procedimiento a seguir para que CX-Integrator localice la red, sera el descrito a
continuacion:
e Con la aplicacién en CX-Programer arrancada y en linea con el PLC
maestro, en “Herramientas” ir a “Configuracion de Red”. Arranca CX-
Integrator y al estar OnL.ine, localiza todos los médulos que el PLC tiene
en el Rack. Si no esta creada la tabla de rutas, en “Herramientas” —
“Crear Tabla de Rutas” crearla siguiendo el procedimiento indicado en la
pagina 1-6 de este manual

Archive Editar Wer Insertar Red Componente Herramientas Ventanas Ayuda

el &R & i 100% v

) g

W

§ NuevoProyecto =

Redes |Compenentes L s ]

x| = [ Onlins Bthemet [CJ1M-CPU22] Red(?), Noda(2)
4 el PLC de destino [CJ 1M CPU22] Red(2), Nodo(2)
JTMCPU22) i

lape

=5 CompoNet ICJTW-CRM21] Red(). Nodo(D),
<5 SCU Port [CJ1W-5CU41-V1] Red: Unidad(5)
<5 SCU Port [CJ1W-SCU41-V1] Red(). Nodof). Unidad(E)

L[ +1+ 1 Resubado ] 3
] ol F a es o adorl - CX-P 3!

e Creada la red en la tabla de rutas, cerrarla y seleccionando el mddulo
DRM21 (unidad maestra), (en la figura anterior, en la parte inferior,
marcado en azul ) se realiza la conexion con el mismo y la aplicacién
procede a identificar todos los componentes conectados en la red. Se
visualiza la misma con todos sus elementos. Figura siguiente.
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5, entrenadorl - CX-Integrator - [Red1(DeviceNet):Red(001)]

<5 Archivo Editar Ver Insertar Red Componente Herramientas [Mentanas Ayuda el x]
-2 & [& B By B o | |10
% 8 < déevDaizg R )
M ET
= N Fi E:I
T B 4 e » B B
25 Re: d‘hD iceNet)Re =~ =
=i =02 #3 204 505
| CHW-DRM21 DRT2-IDJ§-1 DRTZ-CD16-1 GRT1-DRT CJTW-DRM21 CIIW-CRMZY
o | | @0 | @0 |=s0 | @0
4| | 3
" Redes [Companertes | 2 Descripeion %Reduoeﬂ
e J Orline Ethemet [CJ1M-CPU13] Red(2), Nodo(?)
i PLC de destino [CJ1M-CPU13] Red(2), Nodo(2)
i35 CPU Port [CJTM-CPU13] Red(J), Nodo(), Unidad()
ﬁ DeviceMNet [CJTW-DRM21] Red(1), Nodo(0), Uridad(0)
1 Ethemet [CJTW-ETN11] Red(2), Nodo(2), Unidad(1)
wfr CompoNet [CJTW-CRM21] Red(). Nodo(0). Maq.(2)
f; SCU Port [CJ1W-5CU41-V1] Red(3, Nodot). Unidad(S)
= SCU Port [CJTW-SCU41-V1] Red(). Nodol, Unidad(6)
- Si la red| estaba configurada previamente (la unidad maestra tiene

asignadas |las direcciones de E/S), pinchado en cada médulo se visualiza
su configyracién la cual puede modificarse.

- Si la red [NO estaba configurada previamente, se puede realizar ahora
dicha configuracion, para ello seguir el procedimiento de la pagina 1-10
de este manual.

- Terminar cargando la configuracién de la red en el PLC.

- Realizada la configuracion y volcada en el PLC ya es posible escribir el
programa de los PLCs desde CX-Programer.

5) PROGRAMACION DE LOS PLCs

PROGRAMA DEL PLC MAESTRO

Realizada Ia HP e mb ' g Programs : Programs_maestro]

%] | Scciin que caisns ks programas 28l PLC massirs

configuracion, en CX- B e i e _
5e|:|:>onqueDor\beneelploglamadelbus DeviceMet. Cada finea del prog: laza los distintos. tes de |3 red. estos son: Nodo 0- unidad maestra DRM21. Nodo 1 - Unided esciaval
Programmer1 reallzar Desde Ia entrada 2600.00 de Ia unidad esclava 1 (Devioenet), se boneota la salida 1,00 del PLC esclavo? ( unidad esclava 4 en DevioeNet)
2900.00 3002.00
el
los programas de las o—{
- - L 2 IDesdelaenlvadazB.’):lmaelaumdadesnlava‘\[Dewnenet)‘sennrvemalasahda‘\mde\PLEesnla vo2 ( unidad esclava § en DeviceNet)
figuras y transferir a [
Ios PLCS. ComprObar 2 IDesdelaermadaz?)!.:):[quewenedelaumdadesplavaﬂDevinenel)senonel:talasa\ida}??!lpavae 3|1 PLC esclavol | unidad esclava 5 en DeviceMet)
como desde las [Meas H R
entradas de IOS & 6 IDesdelaenlvadazBfl!m[quewenedelaumdaaesulava4[Devn:enel)‘mmrvanhlasahda&:):).’l-{lpavae a la unidad esclava 2 en DeviceNet)
distintos médulos, se =i o—{ —
1 il Desde Iz entrada 2804.00 (que viene de ka unidad esclava 5 (Devicenet), se conecta la salida 3002.1 para enviar al1PLC esclavol { unidad esclava 4 en DevioeNet)
conectan salidas de los T

otros médulos de la || [~ H

1ol Desde s snirads 2904.01 (que visne g s unidad ssclava 5 (Davicenst), se conscta s salis 2000.1 pars e alla unida ssclava 3 en DevioeMat)
red 250401
® | [ Deste a cutiada 2563.52 (e viene e I nitat estlava 4 {Devioenet, se conecta a saka 3001 1 para envi alla urida esolava 3 en Devioehet)

ntrada 280402 {que viene de 13 unidad esolava 5 (Devioenet), se coneota |a salidz 3001 12para enviar la informacion al |2 unidad esclava 53 en DevioeNet)

290302
= } O—(
4.2 2z
A

00102
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PROGRAMA DEL PLC ESCLAVO4 EN DEVICENET
Las entradas normales del PLC esclavol pueden activar “entradas” de Device

Net del maestro, las cuales en el programa del mismo se pueden utilizar para
redireccionar la informacion.

q S
Des e L | [ tHombre de Programa : Programa_esclavo1] =

I - 7 d I La unidad esclava 4 |
cualquier mddulo
d e Devi Ce N et es Desde Ia entrada 0.0 del PLC esclavo 4, Se conecta el bit de salida 290300 que posteriormente en el programa de |a unidad maestra, lo redirigirs a su salida 1.0

£ 0.00 2903.00

i —

posible  conectar =il O—{
H I Desde la entrada 3002.0 de la unidad esclava4 de DeviceNet del PLC se conecta la salida 1.0
una salida del PLC :
3002.00 Q:1.00
1: T
esclavol utilizando
& I Desde la entrada 0.1 del PLC esclavo 4, se conecta el bit de salida 2903.01 que posteriormente n &l programa de |a unidad maestra, lo redirigira a salida 3000.0 de 1a unidad esclava2 D
como puente el
LS
programa del PLC e
I Desde la entrada 0.2 del PLC esclavo 4, se conecta el bit de salida 2903.02 que posteriormente en el programa de la unidad maestra, lo redirigira a la salida 3001.1 de la unidad esclava3.__J

maestro (en la
figura se activan ||. :
las salidas O1.0 y

esté formada por un médule DRIM21 configurado como unidad esclava a la que se le han redireccionado los canales de /5. Mediante estos canales se comunica ct

2 3002.1 de la unidad esclavas de DeviceNet delPLC se conecta la salida 1.1

Q:1.01

PROGRAMA DEL PLC ESCLAVO4 EN DEVICENET

® || (Nombre de Programa : Programa_esclavo2] B
“ | B La unidad esclava 5 esté formada por un médulo DRM21 configurado como unidad esclava a la que se le han redreccionado los canales de E/S. Mediante estos canles se comunica o

[Nombre de Seccion : Devicelef]
Desde Ia entrada 3003.0 del PLC esclavo S de DeviceNet (sefial que llega del esclavo 1 deviceNet), se conecta la saiida 1.0

3003.00 Q:1.00
— } Salida 1.00 esclavoZ?

fl Desde Ia entrada 0.0 del esclavoS DeviceNet se conetca la salida 2304.0 que posteriormente el PLC maestro utiliza para conectar su salida 101

I 0.00 2904.00
— salida 0 esclavoS deviceNet

9
1 0.01 2904.01
— salida 1 esclavo 5§ devicetlet
9 1 I Desde la entrada 0.2 del esclavo5 DeviceNet se conetca la salida 2804.2 que posteriormente el PLC maestro redirige a la salidaZ del esclave3 de DeviceNet —
1 0.02 2904.02
= salida? esclavo 5 deviceNe
2 13 I Desde |a entrada 3002.1 del PLC esclavo 5 de DeviceNet (sefial que llega del esclave 4 deviceNet), se conecta la salida 1.1

3003.01 a:1.01 ‘
I

Posteriormente, al afiadir al PLC maestro otros buses de comunicacion, se podra
utilizar el programa del maestro para hacer de “pasarela” entre entradas y salidas de
dichos buses. Por ejemplo, una entrada de un médulo Device Net, podrd conectar una
salida de cualquier otro bus (Componet, Ethernet, Profibus, etc.)
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