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Bus AS-i

Configuracion del bus AS-i con CX-Programmer de OMRON.

CQM1-ARM21

o
ZSt......
AS-Interface®

Consideraciones iniciales:

- Conectar la unidad maestra ARM21 al PLC lo mas alejada de la CPU.
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Disposicion de modulos en el PLC CQM1H + ARM21 (AS-i) Fuente de alimentacion AS-i

- Los canales de entrada y salida que se van a utilizar, dependeran de la configuracion de nuestro PLC.
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Ejemplo:
CQM1-CPU41 with OD215 (8-point out) and ARM21 (maximum allocation)
INPUTS OUTPUTS
15,000 15.........0
IRO0O o | IR100
IRDO1 ) — IR101
IRO02 IR102
IR003 IR103
IR004 ] IR104
IR005 IR105
IRO0G IR106
IROOT IR107
IR008 — L IR108
¥y \v
PS | CPUA ] o |
xS
DMBE04 |: 8 %
= AS1F I:I free work bits
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Con ésta configuracion “fisica”, el canal de entradas que gestionaremos con el Master AS-i (ARM21) sera

n=IR001 y el canal de salidas m=IR101.

Puesta en marcha.

Cuando conectemos la alimentacion al PLC y la F.A. de AS-i, en la unidad maestra (ARM21) veremos que
se enciende “parpadeando” el led RUN (verde) indicando que la unidad esta inicializandose, y el CM (rojo)
indicando que el moédulo ARM21 estd en modo protegido.
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Si ponemos el interruptor 5 MOD en ON, el led CM se apagara.
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Cuando pinchemos el primer esclavo AS-i en su zécalo,

parpadeara el led de direccion 0y se encendera el led CER “error de

configuracién”.
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Si los esclavos ya tienen una direccidn, ésta quedara indicada por el diodo led que se encienda.

Como se ve en el grafico, tenemos un modulo con la direccidn “1”. (Este nos servira

para seguir el ejemplo.)

Desde CX-Programer, nos conectamos el PLC, Activamos Ventana de Vigilancia (Alt+3)

% 5in titulo - Cx-Programmer - [NuevoPLC1.NuevoProgramal.seccionl [Diagramal]] - |ﬁ' |1|
Archivo  Editar  Mer Imsertar PLC  Programa Hetramientas Yentana Avuda =0 |
SHRSRE| s mR|22 (A% |20||a280 (L1 EER e DDED|Lw|as

QKQHFFMFEFMMWWl—OﬁﬁﬁTLuwN@QWﬂimﬁk%E@ﬁ‘
[EEEEEIN |
_% EeT s MEND [Mombre de Programs : NuevoPrograms1 | Z
8- EE; gevoPLCl[CQMlH] Offline [Mombre de Seccidn | Seccidn]

= % Programas Gvsoresessisisisisine =
B- @ NuevoProgramal

of
[« | 3

Proyecto /- =4 Mombre: | Direccian o valor: Comentario: |

—|| Marnbr .. | Marbre | Direccidn | Farriat. . | Usa FB | Walot | Yalor [... | Comen. . |

- —— [ ————

AT IR sheett A sheet2 b shest3 7 ||‘| I
Pulsar F1, para Ayuda [ | [ linea de programa 0 (0, 0) |

iﬁlniciol“ R =G |J acgmunicaci...l B |Bus P.S_ia...I BUS de ca... | [F}Acrobat Re., ”%Sln titulo ... & Resultados., | |5<FJ daEREESES aF s

Para programar las direcciones de los esclavos, vamos a utilizar las siguientes “Direcciones y Canales” del
automata:
- Direccion m.01
Canal n
Canal m+1
- Canalm
Siguiendo con nuestro ejemplo, los que muestra la figura:
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—":l MNombre de PLC | Mombre | Direccion | Formato/tipo de datos | s FB | Yalor | Yalor (binario) Comen...
- MuevoPLC1 101.01 BCOOL (OnfOFF, Contacto)
MuevaPLC1 1 CHANNEL (Hexaderimal, Canal)
MuevoPLC1 102 CHANMEL (Hexadecimal, Canal)
MuevaPLC1 101 HANMNEL (Hexadecimal, Canal)
I [ [

Colocamos el PLC en STOP y mantenemos la comunicacion PC-PLC:
=18
=181

in titulo - CX-Programmer - [[Detenido] - NuevoPLC1.MuevoProgramal.Seccionl [Diagrama]l]
Archiva Editar Wer Insertar PLC  Programa Herramientas VYentana Ayuda

DEE|R(ER[sme(22(as%(2r | [zess s iR BEER|s k|2 |

a o Q [H[@EmlER R A 4pw | —ogﬁﬁi'—‘*\m@@: |52 % % %1 | EE gl@l@\
DPERE % 2EEB (2208
x| o e

[Mambre de Programa : MuevoProgramat ]

E‘% MuevoPrayecto

E% MuevoPLC1[COMIH] Modo Stop/Programa [Mombre de Seccion : Seccion]

Selecciones
Registro de Error
% Instrucciones Expansicn

/
4
:
:
]

A 2
{ ‘

Programas
E@ MuevoProgramal Detenido

[« |

Proyecto /° x4 Mambre: | Direccion o valor: Comentatio: |
| Nombre de PLC | MNombre | Direccion | Formato/tipo de datos | Uso FE | Walar | Walor {binario) | Caomen... |
77 | MuevoPLCL i01.01 BOOL (OnfOFf, Contacto) 0
MuewaPLC1 1 CHAMMEL {Hexadecimal, Canal) 00CC Hexadecimal 0000 0000 1100 1100
MuevoPLCL 102 CHAMMEL {Hexadecimal, Canal) 0000 Hexadecimal 0000 0000 D000 0000
MuevoPLC1 101 CHAMMEL {Hexadecimal, Canal) 0000 Hexadecimal 0000 0000 0000 Q000
TR [T sheet! /i sheet2 i sheeta 1N 12

linea de: programa 0 (0, 0) | I
Sl oaamaELEhR e

Pulsar F1, para Ayuda [ [NuevoPLC 1{Red:0,Modo:0) - Modo StopfPrograma | [5¥mC

iiI"iCiD”J & L.K;l @, m |J|@5in titulo - CX-Progra... Bus A5_i apuntes_fpm - ... |

Desde CX-PROGRAMMER con el editor de datos, ponemos el bit m.01 1 ON:

Seleccionar nuevo valor x|
Direccidn: |1 .01 Seleccionar valar |
Walor:

= |I:I Cerrar |

Walar nuesvo: |'||
0.1 [0CA] Editar dlrECCIDh.-"tIle
Binario =3 |

El PLC responde con 000D:

5/13



Llx

Departamento de Electricidad I.E.S.ETT Tudela-2005

Mombre d... | Mombre | Direccion | Formatoytipo de datos | |Jso FB | ‘alor | ‘alor (binario) | Comen...
MuevoPLC 1 101.01 BOOL (OnfOFF, Contacta) 1
MusvoPLCL | [ CHANNEL {Hexadecimal, Canal) 000D Hexadecimal
MuevoPLCL 102 CHAMMEL (Hexadecimal, Canal) 0000 Hexadecimal 0000 0000 0000 Qo000
0002 Hexadecimal 0000 0000 0000 oaLo

MuevoPLIC1 101 HAMMEL {Hexadecimal, Canal)

[ N

| [ATA TR [T shestt A sheetz b shest3 £

Escribimos en el canal m+1 (102) el valor de esclavo que queremos asignar (debera de estar sin utilizar):
(con CX-PROGRAMMER, anteponer al valor el simbolo #)

x|

Seleccionar walor |

Seleccionar nuevo valor

Direccion; |1 0z
W alar:
- |&D Cerrar |
Walor nuesvo: Iﬂl:ll:ll:leﬂ [
H0 a HFFFF [1C4) Editar dlreu:u:u:un.-"hpu:ul
Binario > |

En el canal n veremos la respuesta del PLC, debera ser 000D.
A continuacion ponemos en el canal m el valor de la antigua direccion seguida de 72 (ej. #0172) :

x|

Seleccionar walor |

Seleccionar nueyo yalor

Direccion; |1 1}
Y alor: |&2 ot |
Walor nuewao: IﬂEI'I 74
#0 a HFFFF [1C4) Editar dlrECCIDh.-"tIDDl
Binario > |

En el modulo ARM21 Master, veremos que el estado de los diodos led ha cambiado:

N

ERR APF CER
O []
+18 AP CM
Iy HEET
Qoo odooonl
E 3101112131416

La direccion antigua, la “1” estd parpadeando. La direccidon nueva “4” aparece encendida y el led CER
(error) también se ha encendido. Para que ésta configuracion tenga efecto deberemos colocar el interruptor 6

SET a ON:

6/13



2

SET
MOD
RSV

HEEEEH |4

CH

e LI B L

Los errores desapareceran y se mostrara la nueva configuracion:

[ PRI Ir Tl
RUN

ERR APF CER
0 (] 5‘
+18 AUP

miuluinl |ujulw
012345867
oo oUnl
BO 01112131416
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Volveremos a colocar el interruptor 6 SET a OFF, y es conveniente poner el interruptor 5 a ON (modo
protegido) para que no haya cambios de configuracion indeseados. Si al poner éste interruptor a ON aparece
un error, apagar el PLC y volver a conectarlo, el error desaparecera. Estando en modo protegido el led CM

permanecera desconectado:

Para utilizar los esclavos en un programa de autdmata deberemos tener las tablas de asignacién “Bits de

datos de E/S™:
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Inputs 514 13121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 IR bits
IRn Slave 3 Slave 2 Slave 1 Status Bits Inputs from slaves 1-2

IR n+1 Slave 7 Slave 6 Slave 5 Slave 4 Inputs from slaves 4-7

IR n+2 Slave 11 Slave 10 Slave 9 Slave 8 Inputs from slaves 8-11

IR n+3 Slave 15 Slave 14 Slave 13 Slave 12 Inputs from slaves 12-15

IR n+4 Slave 19 Slave 18 Slave 17 Slave 16 Inputs from slaves 16-1%

IR n+5 Slave 23 Slave 22 Slave 21 Slave 20 Inputs from slaves 20-22

IR n+6 Slave 27 Slave 26 Slave 25 Slave 24 Inputs from slaves 24-27

IR n+7 Slave 31 Slave 30 Slave 29 Slave 28 Inputs from slaves 31-28
D3DzZD1D0D3D2D100D3 D201 D0D0D3 D201 D0 Data bits from slaves

Outputs 1514 13121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 IR bits
IR m Slave 3 Slave 2 Slave 1 Command Bits QOutputs to slaves 1-3

IR m+1 Slave 7 Slave 6 Slave & Slave 4 Outputs to slaves 4-7

IR m+2 Slave 11 Slave 10 Slave 9 Slave 8 QOutputs to slaves 8-11

IR m+3 Slave 15 Slave 14 Slave 13 Slave 12 Outputs to slaves 12-15

IR m+4 Slave 19 Slave 18 Slave 17 Slave 18 Outputs to slaves 168-19

IR m+5 Slave 23 Slave 22 Slave 21 Slave 20 Outputs to slaves 20-23

IR m+6 Slave 27 Slave 26 Slave 25 Slave 24 Outputs to slaves 24-27

IR m+7 Slave 31 Slave 30 Slave 29 Slave 28 Outputs to slaves 31-28

D3 D2 D1 DO D3 D2 D1 00D3 D201 D0D3 D201 D0 Data bits to slaves

Para comprobar la correcta configuracion, vamos a realizar un ejercicio simple.

Desde una entrada del entrenador del autémata, la 0.0, vamos a activar la primera salida del esclavo 4.
Mirando la tabla anterior, vemos que a la 12 salida del esclavo 4 le corresponde la direccion m+1.2, 0 sea,
102.2

Outputs 151413121110 98 8 7 6 5 4 3|2 |1 0O IR bits
IR m Slave 3 Slave 2 Slave 1 Command Bits Outputs to slaves 1-3
IR m+1 Slave 7 Slave 6 Slave 5 Blave 4 Outputs to slaves 4-7
IR m+2 Slave 11 Slave 10 Slave 9 Elave 8 Outputs to slaves 8-11
IR m+3 Slave 15 Slave 14 Slave 13 $lavg 12 Outputs to slaves 12-15
IR m+4 Slave 19 Slave 18 Slave 17 $lavg 16 Outputs to slaves 16-19
IR m+5 Slave 23 Slave 22 Slave 21 $lavg 20 Outputs to slaves 20-23
IR m+6 Slave 27 Slave 26 Slave 25 Flavg 24 Outputs to slaves 24-27
IR m+7 Slave 31 Slave 30 Slave 29 Flavg 28 Outputs to slaves 31-28

D3 D2 D1 DO D3 D2 D1 OO D3 D2 D1 DO D3|D2 p1 DO Data bits to slaves
Do — @
0w Dl
D2 —®@"
O D3
o R

El programa del autdmata seria el siguiente:
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5in titulo - CX-Programmer - [[En ejecucion] - NuevoPLC1.NuevoProgramal.seccionl [Diagramal]] - |ﬁ' |1|
Archivo  Editar “er Insertar PLC  Programa  Hetramientas Wentana  Ayuda 18] x|

DEHmER | sme|ac askew|aeE8 sl RARErE BTRR|&w|as |

aoQi[SEmER|RAt#rw | —ogEEELk|[E|lem (%t [ HI®MERE |
CEFRE|(S>EEB 82815
=l o [Mambre de Programa : MuevoProgramat ] =
E% NuevoProvecta U s mEEE Motor, con BUS AS-i Il
- MusvePLCA[COMIH] Mada Mar
[Mombre de Seccion : Seccion]
Selecciones
Registro da Ertor s 10
B Instrucciones Expansidn ; { | z Motor doha.
g Memoria 7 marcha ¢
5% Programas :
E‘@ MuevoProgramal En ej
=4 Simbolas

L P Sercidnd
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Caracteristicas técnicas de los madulos (esclavos) utilizados:

AS| AM 08 F EEAA optische Montagehilfe

optical mounting help
AS-INTERFACE Anwendermodul
mit Zusatzversorgung liber EEMS

AS INTERFACE user module with 7 '
auxiliary power supply (EEMS) ‘ |11
2 Eingange 2 inputs, 100 mA .[ | -2 i
2 Ausgange 2 outputs, 2 A [ —%
Profil S-3.0 (E/A.ID Code) 4 = TG |
Profile 5-3.0 (1/0.ID Code) (¢2) o8] |
Slaveadresse: 0 {voreingestellt) F 0-4 |
Slave address: 0 {before installing) “ "

i
optische Steckhilfe AS-i Eingang input I-1/1-2:

optical plug-in help 1 "4" Varsorgiing supply
z 2 Signaleingang signal input

Rundsteckverbinder | 4. . 3 "-"Versorgung supply
Round connector . L 4 Signaleingang signal input
M12x1 T i
l * ! AS-i Ausgang output 0-3/0-4:
4 1 n.c.
2 nc
3 "—"Versorgung supply
4 "+" geschaltet switched
ART1-0DO04C optische Mantagehilfe

optical mounting help
AS-INTERFACE Anwendermodul

mit Zusatzversorgung Uber EEMS

AS INTERFACE user module with
auxiliary power supply (EEMS)

4 Ausgange 4 outputs, 2 A, PNP

Profil S-8.0 (E/A.ID Code)
Profile §-8.0 (I/0.1D Code)

Slaveadresse: 0 (voreingestellt)
Slave address: 0 (before installing)

optische Steckhilfe AS-i Ausgang output
optical plug-in help - 0-1/0-2/0-3/0-4:
! 1 ne
2 n.e.
3 "—"Versorgung supply
4 "+" geschaltet switched

Rundsteckverbinder |
Round connector &
M12x1 14

l-—.-,

S — i3-wire only

O |
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Asignacion de direcciones a los esclavos con la “Programadora-Direccionadora”.

Conectamos el autdmata con la unidad maestra ARM21 y la fuente de alimentacion AS-i. Pinchamos el
cable de la programadora al BUS AS-i.
Conectamos la programadora con la tecla ADR.

Si hay algun esclavo sin asignar direccion, aparecera en el display F2.
En la unidad ARM21 parpadeara el led 0 y se indicara el error en el led CER.

ARM21 | ol

ERR APF CER

+18 AUP CM

012345867

8 9 101112131415

Con la tecla MODE, pulsamos hasta que aparezca la indicacion ADDR RD 00. Aparecera parpadeando el
0, indicando que tenemos seleccionado el esclavo 0.
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La programacion de los esclavos se puede hacer con todos ellos pinchados en el BUS, pero es aconsejable,
las primeras veces, tener solo pinchado el esclavo a programar o redireccionar. Hay que tener en cuenta que
nunca dos esclavos pueden tener la misma direccion.

Para que tenga efecto la nueva asignacion de direcciones, en la unidad maestra hay que poner a OFF el
interruptor 5 “MOD”, ya que cuando estd a ON estd en modo protegido.

—>0ON

dnw&ﬂﬂl

Y por ultimo para que quede memorizada la nueva situacion, pasar el interruptor 6 SET a ON, y nuevamente
dejarlo en OFF.
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- ARM21 |/ CH

RUN

ERR APF CER

AUP CM

012346587

B 9 101112131415

AHRMZ21

AR APF  CER
+10 AP LM
0T2T AN

0101921319418
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